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ΗΛΩΗ ΤΓΓΡΑΦ Α ΠΣΤΧΙΑΚΗ ΡΓΑΙΑ 

 

 ΟΝΝεΪ πγδΝυπκΰ ΰλαηηΫθκμΝ ’δ’ ζζΪλδ ζΰεΫλ  κυΝ θί λ , η ΝαλδγησΝηβ λυκυΝ38008 

φκδ β άμΝ κυΝΣηάηα κμΝΜηχαθδευθ Αυ οηα δ ηοτ Σ. .  κυΝ έ έΙέΝΠ δλαδΪΝΣέΣέΝπλδθΝαθαζΪίπΝ βθΝ
επσθβ βΝ βμΝΠ υχδαεάμΝ λΰα έαμΝηκυ,Ν βζυθπ σ δΝ θβη λυγβεαΝΰδαΝ αΝπαλαεΪ πμΝ 

«ΗΝΠ υχδαεάΝ λΰα έαΝ(Πέ έ)Ναπκ ζ έΝπλκρσθΝπθ υηα δεάμΝδ δκε β έαμΝ σ κΝ κυΝ υΰΰλαφΫα,Ν
σ κΝεαδΝ κυΝΙ λτηα κμΝεαδΝγαΝπλΫπ δΝθαΝΫχ δΝηκθα δεσΝχαλαε άλαΝεαδΝπλπ σ υπκΝπ λδ χση θκέ 

παΰκλ τ αδΝ αυ βλΪΝ κπκδκ άπκ Ν εκηηΪ δΝ ε δηΫθκυΝ βμΝ θαΝ ηφαθέα αδΝ αυ κτ δκΝ άΝ
η αφλα ηΫθκΝαπσΝεΪπκδαΝΪζζβΝ βηκ δ υηΫθβΝπβΰάέΝΚΪγ Ν Ϋ κδαΝπλΪιβΝαπκ ζ έΝπλκρσθΝζκΰκεζκπάμΝ
εαδΝ ΰ έλ δΝγΫηαΝΗγδεάμΝΣΪιβμΝΰδαΝ αΝπθ υηα δεΪΝ δεαδυηα αΝ κυΝΪζζκυΝ υΰΰλαφΫαέΝ πκεζ δ δεσμΝ
υπ τγυθκμΝ έθαδΝκΝ υΰΰλαφΫαμΝ βμΝΠέ έ,ΝκΝκπκέκμΝφΫλ δΝεαδΝ βθΝ υγτθβΝ πθΝ υθ π δυθ,ΝπκδθδευθΝεαδΝ
Ϊζζπθ,Ναυ άμΝ βμΝπλΪιβμέ 

ΠΫλαθΝ πθΝσπκδπθΝπκδθδευθΝ υγυθυθΝ κυΝ υΰΰλαφΫαΝ Νπ λέπ π βΝπκυΝ κΝΊ λυηαΝ κυΝΫχ δΝ
απκθ έη δΝΠ υχέκ,Ναυ σΝαθαεαζ έ αδΝη Ναπσφα βΝ βμΝυθΫζ υ βμΝ κυΝ Σηάηα κμέΝΗΝυθΫζ υ βΝ κυΝ
Σηάηα κμΝ η Ν θΫαΝ απσφα βμΝ βμ,Ν η ΪΝ απσΝ αέ β βΝ κυΝ θ δαφ λση θκυ,Ν κυΝ αθαγΫ δΝ εΝ θΫκυΝ βθΝ
επσθβ βΝ βμΝΠέ έΝΝη ΝΪζζκΝγΫηαΝεαδΝ δαφκλ δεσΝ πδίζΫπκθ αΝεαγβΰβ άέΝΗΝ επσθβ βΝ βμΝ θΝζσΰπΝ

Πέ έΝ πλΫπ δΝ θαΝ κζκεζβλπγ έΝ θ σμΝ κυζΪχδ κθΝ θσμΝ βη λκζκΰδαεκτΝ θηάθκυΝ απσΝ βθΝ βη λκηβθέαΝ
αθΪγ βμΝ βμέΝΚα ΪΝ αΝζκδπΪΝ φαλησακθ αδΝ αΝπλκίζ πση θαΝ κΝΪλγλκΝ1κ,ΝπαλέΝηΝ κυΝδ χτκθ κμΝ

π λδεκτΝΚαθκθδ ηκτέ» 

πέ βμΝ βζυθπΝυπ τγυθαΝσ δΝΫχπΝπαλαεκζκυγά δΝ κΝ ηδθΪλδκΝ υΰΰλαφάμΝεαδΝ επσθβ βμΝΝ
π υχδαεάμΝ λΰα έαμ πκυΝ δκλΰαθυθ αδΝ απσΝ κΝ ΣηάηαΝ ΜβχαθδευθΝ υ κηα δ ηκτΝ Σέ έΝ εα ΪΝ κΝ
Χ δη λδθσή αλδθσΝ ιΪηβθκΝ κυΝ εέΝΈ κυμΝ2015/16 

 

ΟΝ βζυθ      Ηη λκηβθέα 

                                                                                                     29/11/2017 
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ΗΛΩΗ ΤΓΓΡΑΦ Α ΠΣΤΧΙΑΚΗ ΡΓΑΙΑ 

 

 ΟΝΝεΪ πγδΝυπκΰ ΰλαηηΫθκμΝ  Παθ ζδσμΝΙπΪθθβμΝ κυΝΓ πλΰέκυΝ , η ΝαλδγησΝηβ λυκυΝ
38690 φκδ β άμΝ κυΝΣηάηα κμΝΜηχαθδευθ Αυ οηα δ ηοτ Σ. .  κυΝ έ έΙέΝΠ δλαδΪΝΣέΣέΝπλδθΝαθαζΪίπΝ
βθΝ επσθβ βΝ βμΝΠ υχδαεάμΝ λΰα έαμΝηκυ,Ν βζυθπ σ δΝ θβη λυγβεαΝΰδαΝ αΝπαλαεΪ πμΝ 

«ΗΝΠ υχδαεάΝ λΰα έαΝ(Πέ έ)Ναπκ ζ έΝπλκρσθΝπθ υηα δεάμΝδ δκε β έαμΝ σ κΝ κυΝ υΰΰλαφΫα,Ν
σ κΝεαδΝ κυΝΙ λτηα κμΝεαδΝγαΝπλΫπ δΝθαΝΫχ δΝηκθα δεσΝχαλαε άλαΝεαδΝπλπ σ υπκΝπ λδ χση θκέ 

παΰκλ τ αδΝ αυ βλΪΝ κπκδκ άπκ Ν εκηηΪ δΝ ε δηΫθκυΝ βμΝ θαΝ ηφαθέα αδΝ αυ κτ δκΝ άΝ
η αφλα ηΫθκΝαπσΝεΪπκδαΝΪζζβΝ βηκ δ υηΫθβΝπβΰάέΝΚΪγ Ν Ϋ κδαΝπλΪιβΝαπκ ζ έΝπλκρσθΝζκΰκεζκπάμΝ
εαδΝ ΰ έλ δΝγΫηαΝΗγδεάμΝΣΪιβμΝΰδαΝ αΝπθ υηα δεΪΝ δεαδυηα αΝ κυΝΪζζκυΝ υΰΰλαφΫαέΝ πκεζ δ δεσμΝ
υπ τγυθκμΝ έθαδΝκΝ υΰΰλαφΫαμΝ βμΝΠέ έ,ΝκΝκπκέκμΝφΫλ δΝεαδΝ βθΝ υγτθβΝ πθΝ υθ π δυθ,ΝπκδθδευθΝεαδΝ
Ϊζζπθ,Ναυ άμΝ βμΝπλΪιβμέ 

ΠΫλαθΝ πθΝσπκδπθΝπκδθδευθΝ υγυθυθΝ κυΝ υΰΰλαφΫαΝ Νπ λέπ π βΝπκυΝ κΝΊ λυηαΝ κυΝΫχ δΝ
απκθ έη δΝΠ υχέκ,Ναυ σΝαθαεαζ έ αδΝη Ναπσφα βΝ βμΝυθΫζ υ βμΝ κυΝ Σηάηα κμέΝΗΝυθΫζ υ βΝ κυΝ
Σηάηα κμΝ η Ν θΫαΝ απσφα βμΝ βμ,Ν η ΪΝ απσΝ αέ β βΝ κυΝ θ δαφ λση θκυ,Ν κυΝ αθαγΫ δΝ εΝ θΫκυΝ βθΝ
επσθβ βΝ βμΝΠέ έΝΝη ΝΪζζκΝγΫηαΝεαδΝ δαφκλ δεσΝ πδίζΫπκθ αΝεαγβΰβ άέΝΗΝ επσθβ βΝ βμΝ θΝζσΰπΝ

Πέ έΝ πλΫπ δΝ θαΝ κζκεζβλπγ έΝ θ σμΝ κυζΪχδ κθΝ θσμΝ βη λκζκΰδαεκτΝ θηάθκυΝ απσΝ βθΝ βη λκηβθέαΝ
αθΪγ βμΝ βμέΝΚα ΪΝ αΝζκδπΪΝ φαλησακθ αδΝ αΝπλκίζ πση θαΝ κΝΪλγλκΝ1κ,ΝπαλέΝηΝ κυΝδ χτκθ κμΝ

π λδεκτΝΚαθκθδ ηκτέ» 

πέ βμΝ βζυθπΝυπ τγυθαΝσ δΝΫχπΝπαλαεκζκυγά δΝ κΝ ηδθΪλδκΝ υΰΰλαφάμΝεαδΝ επσθβ βμΝΝ
π υχδαεάμΝ λΰα έαμ πκυΝ δκλΰαθυθ αδΝ απσΝ κΝ ΣηάηαΝ ΜβχαθδευθΝ υ κηα δ ηκτΝ Σέ έΝ εα ΪΝ κΝ
Χ δη λδθσή αλδθσΝ ιΪηβθκΝ κυΝ εέΝΈ κυμΝ2015/16 

 

ΟΝ βζυθ      Ηη λκηβθέα 

                                                                                                      29/11/2017 
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Π λέζβοβ 

 

 

 βθΝ υΰε ελδηΫθβΝπ υξδαεάΝ λΰα έαΝ εκπσμΝηαμΝ έθαδΝθαΝ Ϋζθκυη Ν κηΫθαΝ ΝηδαΝ
ίΪ βΝ κηΫθπθΝηΫ πΝArduinoέΝΟΝαδ γβ άλαμΝκΝκπκέκμΝ έθαδΝ υθ ηΫθκμΝη Ν κΝArduino γαΝ
παέλθ δΝη λά δμΝεαδΝαυ σΝη Ν βΝ δλΪΝ κυΝγαΝ δμΝαθ ίΪα δΝ βΝίΪ βΝ κηΫθπθΝηΫ πΝηδαμΝΪζζβμΝ
πζαεΫ αμΝβΝκπκέαΝ υθ Ϋ αδΝα τληα αΝ κΝέθ λθ έ πδπζΫκθΝγαΝυπΪλξ δΝβΝ υθα σ β αΝ τθ βμΝ
εδθβ κτΝη ΝBluetooth, πκυΝ έθαδΝ υθ ηΫθκΝ βθΝ πζαεΫ α, ΰδαΝ πδπζΫκθΝ ζ δ κυλΰέαΝσππμΝ ΰδαΝ
παλΪ δΰηαΝ κΝΪθκδΰηαΝηδαμΝπσλ αμέ 

 

 

 

 

 

In this particular thesis, we aim to send data in a database via Arduino. The sensor which 

is connected to the Arduino takes values and upload them in the database via another board which 

is connected wireless to the net. We also have the capability to connect a mobile phone via 

Bluetooth to Arduino for further functions such us opening a door  
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δ αΰπΰά 

 

ΗΝ πδζκΰάΝ θα ξσζβ βμΝηαμΝη Ναυ σΝ κΝ υΰε ελδηΫθκΝ έ κμΝπ υξδαεάμΝ λΰα έαμΝά αθΝΰδαΝ
ζκΰκτμΝ“παλα άλβ βμ”Ν βμΝαΰκλΪμέΝ θΝ κΝηΫζζκθΝ βηδκυλΰβγ έΝεΪ δΝαθ έ κδξκΝγαΝηπκλκτ ΝθαΝ
κπκγ βγ έΝ ΝεΪπκδκΝεα Ϊ βηαΝεαδΝ αθΝαπκ Ϋζ ηαΝθαΝπαέλθαη Νπζβλκφκλέ μΝΰδαΝ κΝπσ κδΝ
π ζΪ μΝ κΝ πδ εΫφ βεαθΝ,πσ κδΝαΰκλΪ αθΝπλκρσθ α,Νπσ κδΝσξδ,ΝαζζΪΝεαδΝΰδα έΝ θΝαΰκλΪ αθΝ,πκυΝ
αυ σΝηπκλ έΝθαΝκφ έζ αδΝ έ Ν βθΝΝεαεάΝ ιυπβλΫ β βΝ, έ Ν βθΝΫζζ δοβΝπλκρσθ πθέ 
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Κ Φ Λ ΙΟΝ1 

Hardware  

 

1.1 Arduino Mega  
 

 1.1.1   πδ εσπβ β 

 

H Arduino mega βηθίΝ έθαδΝηδαΝπζαεΫ αΝηδελκ ζ ΰε άΝ βμΝκπκέαμΝβΝζ δ κυλΰέαΝία έα αδΝ

κθΝχTmegaβηθίέΝΝΠ λδΫξ δΝηζΝ δ σ κυμΝ- ισ κυμΝ ΝηκλφάΝPinέΝκδΝ1ηΝ ιΝαυ υθΝηπκλκτθΝθαΝ

ξλβ δηκπκδβγκτθΝ αθΝPulse-Width Modulation  Ϋικ κδέΝ πέ βμΝΫξ δΝ1βΝαθαζκΰδεΫμΝ δ σ κυμΝΝ ,ζΝ

υλδαεΫμΝ γτλ μΝ ,ΫθαθΝ ελυ αζζδεσΝ αζαθ π άΝ1θMHz ηδαΝ γτλαΝUSB ,Ν ηδαΝυπκ κξάΝλ τηα κμΝΝ

ΫθαθΝ τθ ηκΝICSP εαδΝΫθαΝεκυηπέΝ παθ εεέθβ βμΝέ 

 

 

 

 

 

 

ΙΚΟΝ ΝΝ1 ΠΛ Κ Σ ΝχRDUIστΝεEύA 
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1έ1έβΝΥαλαε βλδ δεΪ  

 

 

 

 

Microcontroller026 ATmega2560 

Operating Voltage 5V 

Input Voltage 

(recommended) 
7-12V 

Input Voltage (limit) 6-20V 

Digital I/O Pins 
54 (of which 15 provide PWM 

output) 

Analog Input Pins 16 

DC Current per I/O 

Pin 
20 mA 

DC Current for 3.3V 

Pin 
50 mA 

Flash Memory 
256 KB of which 8 KB used by 

bootloader 

SRAM 8 KB 

EEPROM 4 KB 

Clock Speed 16 MHz 

LED_BUILTIN 13 

Length 101.52 mm 

Width 53.3 mm 

Weight 37 g 

ΠΙΝ Κ  1 Υ Ρ ΚΣ ΡΙΣΙΚ  ATMEGA2560 

http://www.atmel.com/Images/Atmel-2549-8-bit-AVR-Microcontroller-ATmega640-1280-1281-2560-2561_datasheet.pdf
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1.1.3 Σλκφκ κ έα 

 

ΣκΝARDUINO MEGA βηθίΝηπκλ έΝθαΝ λκφκ κ βγ έΝαπσΝ ιπ λδεσΝ λκφκ κ δεσΝ
βΝηΫ πΝ τθ βμΝ βμΝγτλαμΝ usbΝ πκυΝ δαγΫ δέΝΗΝπβΰάΝ λκφκ κ έαμΝηπκλ έΝθαΝ πδζ ΰ έΝ
αυ σηα αέΝΗΝ ιπ λδεάΝ λκφκ κ έαΝηπκλ έΝθαΝ πΫζγ δΝ έ ΝαπσΝΫθαθΝac-to-dcΝαθΪε κλαΝβΝ
απσΝηπα αλδΪέΝΝΟΝαθαπ άλαμΝηπκλ έΝθαΝ υθ γ έΝίΪακθ αμΝΫθαΝίτ ηα β,1Νξδζδκ υθΝ τπκυΝ
center-positiveΝ βθΝυπκ κξάΝ κυΝλ τηα κμέΝΗΝηπα αλδΪΝηπκλ έΝθαΝ υθ γ έΝη Νεαζυ δαΝ
αΝκπκέαΝ κπκγ κτθ αδΝ αΝpinsΝgroundΝΝεαδΝpowerέΝώΝπζαεΫ αΝηπκλ έΝθαΝζ δ κυλΰά δΝη Ν
ηδαΝ ιπ λδεάΝπβΰάΝβΝκπκέαΝευηαέθ αδΝαπσΝθΝΫπμΝεαδΝβίΝvoltsέΝ θΝ λκφκ κ βγ έΝζδΰσ λκΝ
απσ 7v αΝ π θ αίκζ αΝ pins υπΪλξ δΝ π λέπ π βΝ θαΝ λκφκ κ κτθΝ ζδΰσ λκΝ απσΝ ηv βΝ
πζαεΫ α,ΝεαδΝΫ δΝΝθαΝηβΝζ δ κυλΰ έΝσππμΝγαΝπλΫπ δέΝΝ θΝβΝπζαεΫ αΝ λκφκ κ βγ έΝη Ν1βv 

κΝ λυγηδ άμΝ Ϊ βμΝ ηπκλ έΝ εΪζζδ αΝ θαΝ υπ λγ ληαθγ έΝ εαδΝ θαΝ πλκεαζΫ δΝ αβηδΪΝ βθΝ
πζαεΫ αΝηαμέΝΆλαΝ κΝ υθδ υη θκΝ τλκμΝ έθαδΝαπσΝιΝηΫξλδΝ1βΝvolts. 

 

ΣαΝpins λκφκ κ έαμΝ έθαδΝ αΝαεσζκυγαμ 

1) Vin. κΝpin ΰδαΝσ αθΝξλβ δηκπκδ έ αδΝβΝπζαεΫ αΝεαδΝ λκφκ κ έ αδΝαπσΝ ιπ λδεάΝπβΰάέΝ
( Ναθ έγ βΝη Ν αΝηv σ αθΝ κΝ λκφκ κ κτη Νη Ν κΝusb βΝεΪπκδαΝΪζζβΝ ιπ λδεάΝπβΰάΝ
λυγηδαση θβμΝ Ϊ βμ)Ν Μπκλ έμΝ θαΝ κΝ λκφκ κ ά δμΝ ηΫ πΝ αυ κτΝ κυΝ pin βΝ ΪθΝ
παλΫξ αδΝ Ϊ βΝαπσΝ βθΝυπκ κξάΝλ τηα κμΝβΝπλσ ία βΝπαλΫξ αδΝηΫ πΝαυ κτΝ κυΝ
αελκ Ϋε βέ 

2) 5vέΝ αυ σΝ κΝ pin παλΪΰ δΝ ηδαΝ λυγηδαση θβΝ Ϊ βΝ αΝ ηv  απσΝ κθΝ δ κ αγηδ άΝ βΝ
πζαεΫ αέΝ ΗΝ πζαεΫ αΝ ηπκλ έΝ θαΝ λκφκ κ βγ έΝ Ν έ Ν απσΝ υθ ξάΝ Ϊ βΝ η Ν εαζυ δκΝ
λκφκ κ έαμΝ πκυΝ ευηαέθ αδΝ απσΝ ιη ξλδ1βv,απσΝ γτλαΝ usb ,Ν έ Ν απσΝ κΝ pin Vin. 

Σλκφκ κ υθ αμΝηΫ πΝ πθΝηΝβΝγέγv pins  ηπκλ έΝθαΝ κυΝπλκεαζΫ δΝεαεσΝεαδΝθαΝίζΪο δΝ
βΝπζαεΫ αΝπλΪΰηαΝ κΝκπκέκΝ θΝπλΫπ δΝθαΝΰέθ αδέ 

3) γθγέΝ ΝΜδαΝπαλκξάΝγέγθΝπκυΝπαλΪΰ αδΝαπσΝΫθαθΝλυγηδ άΝ Ϊ βμΝ θ πηα πηΫθκΝ βΝ
πζαεΫ αέΝΣκΝηΫΰδ κΝλ τηαΝπκυΝηπκλ έΝθαΝαθ Ϋι δΝ έθαδΝηίηαέ 

4) ύndΝgroundΝpinsΝpinΝΰ έπ βμ 
5) IorefέΝ υ σΝ κΝpin κΝκπκέκΝίλέ ε αδΝ βΝπζαεΫ αΝπαλΫξ δΝ βθΝ Ϊ βΝη Ν βθΝκπκέαΝκΝ

ηδελκ ζ ΰε άμΝζ δ κυλΰ έέΝΈθαΝ π ΪΝλυγηδ ηΫθκΝshield ηπκλ έΝθαΝ δαίΪ δΝ κΝioref 

pin εαδΝθαΝ δαζΫι δΝ βθΝεα ΪζζβζβΝ λκφκ κ έαΝ κυζ τκθ αμΝ αΝηβΝ αΝγέγθ 
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1.1.4  έ κ κδΝΈικ κδΝ 
 

ΚΪγ ΝΫθαΝαπσΝ αΝηζΝοβφδαεΪΝΝpins βθΝmega πζαεΫ αΝηπκλκτθΝθαΝξλβ δηκπκδβγκτθΝ αθΝ
έ κ κΝ εαδΝ αθ Ϋικ κΝ ξλβ δηκπκδυθ αμΝ δμΝ ιάμΝ “ζ δ κυλΰέ μ”(functions). 

:  pinMode(),digitalWrite(), and digitalRead()έΝ Ν υ ΫμΝζ δ κυλΰκτθΝ αΝηθέΝΚΪγ Νpin ι ξπλδ ΪΝ
ηπκλ έΝ θαΝ παλΫξ δΝ βΝ θαΝ ζΪί δΝ βίη Ν αθΝ πλκ δθκηΫθβΝ ζ δ κυλΰδεάΝ εα Ϊ α βΝ Ϋξκθ αμΝ ηδαΝ
αθ έ α βΝβίΝη ΝηίΚέΝΣαΝζίmA έθαδΝβΝ δηάΝ βθΝκπκέαΝ ΝπλΫπ δΝθαΝι π λΪ δΝΰδαΝθαΝαπκφ υξγκτθΝ
ίζΪί μΝ κθΝηδελκ ζ ΰε άέ 

Όηπμ,Νη λδεΪΝpins ΫξκυθΝ δμΝπαλαεΪ πΝ ι δ δε υηΫθ μΝζ δ κυλΰέ μμ 

• Serial: 0 (RX) and 1 (TX); Serial 1: 19 (RX) and 18 (TX); Serial 2: 17 (RX) and 16 (TX); Serial 3: 

15 (RX) and 14 (TX). Χλβ δηκπκδ έ αδΝΰδαΝθαΝ επΫηο δΝ(RX)ΝεαδΝθαΝη α υ δΝΝ(TX) TTL serial 

dataέΝΣαΝpin ίεαδ1Ν έθαδΝ πέ βμΝ υθ ηΫθαΝΰδαΝθαΝαθ απκελέθκθ αδΝη Ν αΝPins κυΝATmega16U2 

USB-to-TTL Serial chip. 

• PWM: 2 ηΫξλδ εαδΝ 1γΝ εαδΝ ζζΝ ηΫξλδ εαδΝ ζθΝ παλΫξκυθ κξ Ϊηπδ δΝ Ϋικ κΝ PWM η Ν βθΝ
υθΪλ β βΝ analogWrite() . 

• Spi: 50 (MISO), 51 (MOSI), 52 (SCK), 53 (SS). υ ΪΝ αΝ pin υπκ βλέακυθΝ SPI πδεκδθπθέαΝ
ξλβ δηκπκδυθ αμΝ βθΝΝSPI library.  

• Led: ΤπΪλξ δΝΫθαΝ θ πηα πηΫθκΝled πκυΝ υθ Ϋ αδΝη Ν κΝοβφδαεσΝpin 1γέΝΌ αθΝ κΝpin αυ σΝ έθαδΝ
high σ Ν κΝPin αθΪί δΝαζζδυμΝ ίάθ δέ 
• Twi: 20(SDA)ΝεαδΝβ1(SCL)έΝΤπκ βλέακυθΝtwi πδεκδθπθέαΝξλβ δηκπκδυθ αμΝ βθΝΝ Wire library. 

ΣκΝΝArduino mega  βηθίΝΫξ δΝ1θΝαθαζκΰδεΫμΝ δ σ κυμΝεΪγ ΝηδαΝ εΝ πθΝκπκέπθΝηπκλ έΝθαΝ
παλΫξ δΝ1ίηπδ ΝαθΪζυ βμΝέΝ ιΝκλδ ηκτΝΝη λκτθΝαπσΝ βΝΰ έπ βΝ ΝηθΝ,ΝαθΝεαδΝ έθαδΝ υθα σθΝθαΝ
αζζΪι δΝ κΝ ΪθπΝ ΪελκΝ κυΝ τλκυμΝ κυμΝ ξλβ δηκπκδυθ αμΝ κθΝ αελκ Ϋε βΝ AREF εαδΝ βΝ
υθΪλ β βΝ analogReference() .     

ΤπΪλξκυθΝσηπμΝεαδΝεΪπκδαΝΪζζαΝpin πΪθπΝ βΝπζαεΫ αέ 

-arefΝ Ϊ βΝαθαφκλΪμΝΰδαΝ δμΝαθαζκΰδεΫμΝ δ σ κυμΝξλβ δηκπκδκτη θκΝη Ν βθΝ υθΪλ β βΝ
analogReference().  - resetΝ έΝ θΝφΫλκυη Ναυ άΝ βΝΰλαηηάΝ Νεα Ϊ α βΝlowΝεΪθκυη Ν reset κθΝ
ηδελκ ζ ΰε άΝ έΝΣυπδεΪΝ ξλβ δηκπκδ έ αδΝ ΰδαΝ θαΝ πλκ γΫ κυη Ν ΫθαΝ resetΝ εκυηπέΝ δμΝ α πέ μΝ κΝ
κπκέκΝηπζκεΪλ δΝαυ σΝ βμΝπζαεΫ αμέ 

https://www.arduino.cc/en/Reference/PinMode
https://www.arduino.cc/en/Reference/DigitalWrite
https://www.arduino.cc/en/Reference/DigitalRead
https://www.arduino.cc/en/Reference/AnalogWrite
https://www.arduino.cc/en/Reference/SPI
https://www.arduino.cc/en/Reference/Wire
https://www.arduino.cc/en/Reference/AnalogReference
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ΙΚΟΝ Ν1 ΚΡΟ ΚΣ ΝχRDUIστΝMEGA 
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1.1.5 πδεκδθπθέα  

 

ΗΝ πζαεΫ αΝ χrduinoΝεegaβηθίΝ Ϋξ δΝ αλε ΫμΝ υθα σ β μΝ ΰδαΝ βθΝ πδεκδθπθέαΝ η Ν κθΝ
βζ ε λκθδεσΝυπκζκΰδ άΝ,Νη ΝΪζζ μΝπζαεΫ μΝβΝεαδΝη ΝΪζζκυμΝηδελκ π ι λΰα ΫμέΝΗΝπζαεΫ αΝαυ άΝ
παλΫξ δΝΝTTδ(ηv)Ν δλδαεάΝ πδεκδθπθέαΝέΝΗΝχTmega1θUβΝπ λδΫξ δΝ πδεκδθπθέαΝΝαπσΝ αΝεαθΪζδαΝ
βμΝπζαεΫ αμΝηδαΝαπΝαυ ΫμΝηΫ πΝ βμΝγτλαμΝusbΝεαδΝεαδΝ δεκθδεάΝγτλαΝcomΝ κΝζκΰδ ηδεσΝ κθΝ
υπκζκΰδ άέΝΣκΝζκΰδ ηδεσΝχrduinoΝπ λδζαηίΪθ δΝηδαΝ δλδαεάΝκγσθβΝΝβΝκπκέαΝηαμΝ πδ λΫπ δΝθαΝ

έζκυη ΝαπζΪΝ κηΫθαΝ ΝηκλφάΝε δηΫθκυΝΝαπσΝεαδΝπλκμΝ βθΝπζαεΫ αέΝΣαΝRX,TXΝLEDs πΪθπΝ
βΝ πζαεΫ αΝ Ν αθαίκ ίάθκυθΝ σ αθΝ υπΪλι δΝ η αφκλΪΝ κηΫθπθΝ ηΫ πΝ κυΝ Ν δπΝ εαδΝ βμΝ usbΝ
τθ βμΝη Ν κθΝυπκζκΰδ άέ 

ΜδαΝSoftware SerialΝ libraryΝ πδ λΫπ δΝθαΝυπΪλι δΝ δλδαεάΝ πδεκδθπθέαΝ Νκπκδκ άπκ Ν
οβφδαεσΝpinΝ βμΝπζαεΫ αμΝαυ άμέ 

πέ βμΝ κΝ εegaβηθίΝ υπκ βλέα δΝ twi,Ν Spi πδεκδθπθέαέΝ ΣκΝ ζκΰδ ηδεσΝ βμΝ rduinoΝ
π λδζαηίΪθ δΝηδαΝWireΝδibraryΝΰδαΝθαΝαπζκυ τ δΝ βθΝξλά βΝ βμΝTWIέΝΝΓδαΝ βθΝSpi πδεκδθπθέαΝΝ
ξλβ δηκπκδκτη Ν βθΝSpi library. 

 

1έ1έθΝΝΠλπ σεκζζκΝSPI 
 

ΛέΰαΝζκΰέα ΰδαΝ κΝπλπ σεκζζκ Spi. 

 Σκ πλπ σεκζζκ αυ σ  (Serial Peripheral Interface)  ξλβ δηκπκδ έ αδ απσΝ κυμΝ
ηδελκ ζ ΰε ΫμΝΰδαΝ βθΝ πδεκδθπθέα η ΝηδαΝβΝπ λδ σ λ μ π λδφ λδεΫμ υ ε υΫμ η αιτ ηδελυθ 
απκ Ϊ πθ. πέ βμ ηπκλ έ θαΝξλβ δηκπκδβγ έ ΰδαΝ βθΝ πδεκδθπθέα η αιτ βΝηδελκ ζ ΰε υθέΝΜ Ν
βΝξλά β αυ κτ πΪθ α πλΫπ δ θαΝυπΪλξ δ ηδαΝευλδΪ υ ε υά , υθάγπμ Ϋθαμ ηδελκ ζ ΰε άμ  βΝ
κπκέα ζΫΰξ δ δμΝυπσζκδπ μ π λδφ λδεΫμ υ ε υΫμέΝ βθΝπ λέπ π β ηαμΝ έθαδΝβΝπζαεΫ α rduino 

Mega.  

ΤπΪλξκυθ 3 αελκ Ϋε μ ΰ θδεΪ ΰδαΝ δμΝ υ ε υΫμ.  

• MISO (Μaster In Slave Out) – ΓδαΝ βθΝαπκ κζά κηΫθπθ απσΝ κΝSlave κθΝ
Master   

•  MOSI (Master Out Slave In) – Η ΰλαηηά πδεκδθπθέαμ κυ Master ΰδαΝ βθΝ
απκ κζά κηΫθπθ δμΝπ λδφ λ δαεΫμ υ ε υΫμ 

• SCK (Serial Clock) – θ λΰκπκδ έ αδ απσΝ βΝMaster υ ε υά ,Ν κΝλκζσδ Ϋζθ δ 
παζησ κΝκπκέκμ υΰξλκθέα δ βθΝ επκηπά κηΫθπθ 
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ΣΫζκμ υπΪλξ δ Ϋθαμ αελκ Ϋε βμ δ δεΪ ΰδαΝεΪγ Ν υ ε υά: 

• SS (Slave Select) – Σκ pin Ν εΪγ Ν υ ε υά κΝ κπκέκ ηπκλ έ θαΝ κΝ
ξλβ δηκπκδά δ βΝ ευλδΪ υ ε υά (Master)Ν ΰδαΝ θαΝ θ λΰκπκδ έ εαδΝ θαΝ
απ θ λΰκπκδ έ υΰε ελδηΫθ μ υ ε υΫμ 

Ό αθΝ κΝpin ηδαμΝ υ ε υάμ SS έθαδΝ Νεα Ϊ α β low πδεκδθπθ έ η Ν βθΝετλδα υ ε υά. 

Ό αθΝ έθαδΝhigh βθΝαΰθκ έέΝ υ σΝ πδ λΫπ δ πκζζαπζΫμ υ ε υΫμ SPI θαΝηκδλα κτθ oυμΝέ δκυμ 
MISO,MOSI εαδΝCLK αελκ Ϋε μ. 

 

 

 

1.1.6 Πλκΰλαηηα δ ησμ. 
 

ΗΝπζαεΫ αΝαυ άΝηπκλ έΝθαΝπλκΰλαηηα δ έΝη Ν κΝζκΰδ ηδεσΝArduino (ide)Ν πδζΫΰκθ αμΝ
απσΝ κΝη θκτΝ κυΝζκΰδ ηδεκτΝ βθΝπζαεΫ αΝαυ άέ 

ΗΝATmegaβηθίΝΝ έθαδΝπλκΰλαηηα δ ηΫθβΝη ΝΫθαθΝbootloader πλκΰλΪηηα κμΝκΝκπκέκμΝ κυΝ
πδ λΫπ δΝθαΝαθ ίΪ δμΝθΫκΝευ δεαΝξπλέμΝθαΝξλβ δηκπκδ έμΝ ιπ λδεΪΝυζδεΪΝπλκΰλαηηα δ ηκτέΝ
πδεκδθπθ έΝξλβ δηκπκδυθ αμΝΝ κΝαυγ θ δεσΝSTKηίίΝπλπ σεκζζκέ 

Μπκλ έΝ πέ βμΝ θαΝ παλαεαηφγ έΝ κΝ bootloader εαδΝ θαΝ πλκΰλαηηα δ έΝ ηΫ πΝ βμΝ icsp 

υπκ κξάμέ 

 

 

1.1.7 υ σηα β παθαφκλΪ.  
 

θ έΝθαΝαπαδ έ αδΝ κΝπΪ βηαΝεκυηπδκτΝΰδαΝθαΝεΪθκυη ΝresetΝπλδθΝαθ ίΪ κυη Νευ δεαΝ,βΝ
πζαεΫ αΝεegaβηθίΝ έθαδΝ ξ δα ηΫθβΝη Ν Ϋ κδκΝ λσπκ πκυΝ πδ λΫπ δΝθαΝΰέθ αδΝreset 

,  απσΝ κΝ πλσΰλαηηαΝπκυΝ λΫξ δΝ κθΝ υθ ηΫθκΝ υπκζκΰδ άέΝΜδαΝαπσΝ δμΝ ΰλαηηΫμΝ
ζΫΰξκυΝ λκάμΝ υζδεκτΝ Ν (dtr)Ν κυΝ χtεegaκυβΝ έθαδΝ υθ ηΫθβΝ βΝ ΰλαηηάΝ παθαφκλΪμΝ κυΝ
χtεegaβηθίΝηΫ πΝ θσμΝπυεθπ άΝ1ίίnanofaradέΝΌ αθΝβΝΰλαηηάΝαυ άΝίλέ ε αδΝ Νεα Ϊ α βΝ
lowΝΝβΝΰλαηηάΝ παθαφκλΪμΝπΫφ δΝΰδαΝθαΝ παθαφΫλ δΝ κΝchipέΝΣκΝζκΰδ ηδεσΝχrduinoΝΝξλβ δηκπκδ έΝ
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αυ άΝ βΝ υθα σ β αΝ ΰδαΝ θαΝ πδ λΫο δΝ θαΝαθ ίΪ κυη Νευ δεαΝ Ν απζΪΝπα υθ αμΝ ΫθαΝεκυηπέΝ κΝ
π λδίΪζζκθΝ βμΝχrduinoέΝ υ σΝ βηαέθ δΝσ δΝκΝbootloaderΝηπκλ έΝθαΝΫξ δΝηδελσ λκΝξλσθκΝζάιβμΝΝΝ
σ κΝ κΝdtrΝηδελαέθ δΝεαδΝηπκλ έΝθαΝ υθ κθδ έΝη Ν βθΝΫθαλιβΝ βμΝφσλ π βμΝπλκΰλΪηηα κμέΝ 

υ άΝβΝ ΰεα Ϊ α βΝΝΫξ δΝεΪπκδ μΝ πδπ υ δμέΝΝΌ αθΝ κΝεegaΝβηθίΝ έθαδΝ υθ ηΫθκΝ
Ν υπκζκΰδ άΝ ξλβ δηκπκδβηΫθκΝεacΝ Ν βΝ δinuxΝ εΪθ δΝ παθ εεέθβ βΝ Ν εΪγ Ν φκλΪΝ πκυΝ υπΪλξ δΝ
τθ βΝ ηΫ πΝ κυΝ usbέΝ Ν ΓδαΝ κΝ πση θκΝ ηδ σΝ υ λσζ π κΝ π λέπκυΝ κΝ bootloaderΝ λΫξ δΝ κΝ
tεegaβηθίέΝ θΝ εαδΝ αυ σΝ έθαδΝ πλκΰλαηηα δ ηΫθκΝ θαΝ αΰθκ έΝ αεα ΪζζβζαΝ κηΫθαΝ Ν γαΝ

παλαεκζκυγά δΝ αΝ πλυ αΝbytesΝ Ν πθΝ κηΫθπθΝπκυΝ Ϋξκυη Ν έζ δΝ βΝ πζαεΫ α  αφκτΝ Ϋξ δΝ
αθκέι δΝηδαΝ τθ βέΝ ΪθΝΫθαΝπλσΰλαηηΪΝ λΫξ δΝ βΝπζαεΫ αΝΝεαδΝζΪί δΝηδαΝ δαησλφπ βΝΝβΝΫθαΝ
ΪζζκΝ κηΫθκΝ σ αθΝ αυ σΝ ι εδθΪ δΝ πλΫπ δΝ θαΝ έηα Ν έΰκυλκδΝ σ δΝ κΝ ζκΰδ ηδεσΝ η Ν κΝ κπκέκΝ
πδεκδθπθ έΝ αθαηΫθ δΝ 1Ν υ λσζ π κΝη λΪΝ κΝΪθκδΰηαΝ Ν βμΝ τθ βμΝ εαδΝ πλδθΝ βθΝαπκ κζάΝ
κηΫθπθέΝ ΗΝ εegaβηθίΝ πζαεΫ αΝ π λδΫξ δΝ ΫθαΝ ηκθκπΪ δΝ κΝ κπκέκΝ ηπκλ έΝ θαΝ εκπ έΝ υ Ν θαΝ

απ θ λΰκπκδβγ έΝβΝαυ σηα βΝ παθ εεέθβ βέΝΟδΝΪελ μΝ κυΝεαζπ έκυΝηπκλκτθΝθαΝ θπγκτθΝΰδαΝθαΝ
ΰέθ δΝ πΪζδΝ φδε άΝ βΝ αυ σηα βΝ παθ εεέθβ βέΝ Ν Έξ δΝ δεΫ αΝ reset-enέΝ ΣΫζκμΝ ηπκλ έμΝ πέ βμΝ θαΝ
απ θ λΰκπκδά δμΝ βθΝαυ σηα βΝ παθ εεέθβ βΝΝ υθ Ϋκθ αμΝηδαΝαθ έ α βΝ11ίΧmΝαπσΝ κΝηθΝ βΝ
ΰλαηηάΝ παθαφκλΪμέ 

 

1.1.8 Φυ δεΪ ξαλαε βλδ δεΪ 
 

 

ΣκΝηΫΰδ κΝηάεκμΝεαδΝπζΪ κμΝ κυΝεegaβηθίΝpcbΝ έθαδΝζΝεαδΝβέ1Νέθ μΝη Ν βθΝυπκ κξάΝ
λ τηα κμΝεαδΝ βμΝγτλαμΝusbΝθαΝ ε έθκθ αδΝηαελτ λαΝαπσΝ δμΝ δα Ϊ δμΝαυ ΫμέΝΗΝπζαεΫ αΝηπκλ έΝ
θαΝ υθ γ έΝβΝθαΝεκζζβγ έΝ ΝηδαΝγάεβΝΰδαΝπαλΪ δΰηαΝηΫ πΝ πθΝγΝ λυπυθΝέβη δυθ αδΝσ δΝβΝ
απσ α βΝαθαη ΪΝ αΝοβφδαεΪΝpinsΝιεαδκΝ έθαδΝί,1θηδζέΝΝ 
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1.2 ADAFRUIT CC3000 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 

 

1έβέ1Ν πδ εσπβ βΝ 
 
ΗΝ ζ δ κυλΰδεάΝ ηκθΪ αΝCCγίίίΝ βμΝ αδλέαμΝ ΝTexas Instrument έθαδΝ ΫθαμΝ αυ σθκηκμΝ

π ι λΰα άμΝα τληα κυΝ δε τκυΝπκυΝαπζκπκδ έΝ βθΝ Ν τθ βΝ κΝ Internet η Ν βΝξλά βΝαπζάμΝ
ξθκζκΰέαμΝ Link Wi-Fi. H Simple Link Wi-Fi CCγίίίΝ ζαξδ κπκδ έΝ δμΝ απαδ ά δμΝ κυΝ

ζκΰδ ηδεκτΝ κυΝ ηδελκ ζ ΰε άΝ υπκ κξάμΝ (MCU)Ν εαδΝ έθαδΝ πκηΫθπμ ηδαΝ δ αθδεάΝ ζτ βΝ ΰδαΝ
θ πηα πηΫθ μΝ φαληκΰΫμΝξλβ δηκπκδυθ αμΝκπκδα άπκ ΝξαηβζκτΝεσ κυμΝεαδΝξαηβζάμ δ ξτκμΝ

MCU. 

 

 

 

 

 

 

ΙΚΟΝ Ν2 ΠΛ Κ Σ  ADAFRUIT CC3000 
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         1έβέβΝΣ ξθδεΪΝξαλαε βλδ δεΪΝ κυΝccγίίί 

 

 

 CC3000's Characteristics 

Standards 802.11 b/g, BSS Station 

Wi-Fi Security 
Modes 

WEP, WPA/WPA2 (AES and TKIP – Personal) 

Embedded Wi-
Fi 

TCP/IP stack (IPv4 – DHCP client, DNS, mDNS, 
ARP),  
Wi-Fi driver, security supplicant, Auto-calibrated radio 

Required Code 
size 

As low as 5KB Flash & 360B RAM 

Host Interface SPI at 16MHz 

Power Modes 
Active Mode (92mA typ RX current),  

Shutdown Mode (<5uA) 

Power Supply 2.9V – 4.8V 

I/O Voltage 1.8V – 3.6V 

Connections 4 Sockets (UDP or TCP) 

Throughput 
(TCP) 

~4 Mbps* 

Headless 
Configuration 

Smartωonfig™ΝTechnology 

 

 

 

 

1.2.3 υθ Ϋ δμ 
 

ΣκΝωωγίίίΝ έθαδΝ(βζ ε λδεΪ)Ναλε ΪΝαπζσΝ βΝξλά βέΝΗΝηκθΪ αΝαπαδ έΝ τθ βΝ κΝ
SPI,Ν υηπ λδζαηίαθκηΫθκυΝ θσμΝλκζκΰδκτΝ(ωδK),Ν αΝ κηΫθαΝαπσΝΫθαθΝηδελκ ζ ΰε άΝ(ετSI)Ν
εαδΝ αΝ κηΫθαΝ ισ κυΝ κθΝΝηδελκ ζ ΰε ά (εISτ)έΝΧλβ δηκπκδ έΝ πέ βμΝηδαΝ πδζ ΰηΫθβΝΰλαηηάΝ
(ωS)ΝΰδαΝSPIΝθαΝ έξθ δΝΝπσ ΝηδαΝη αφκλΪΝ κηΫθπθΝσππμΝι εέθβ έ 

 

 

ΠΙΝ Κ Ν2 Υ Ρ ΚΣ ΡΙΣΙΚ ΝΣΟΤΝCC3000 
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ΜααέΝη Ν βΝ δ παφάΝSPI,ΝυπΪλξ δΝΫθα  ιπ λδεΪΝ θ λΰκπκδκτη θκΝpinΝΝπκυΝκθκηΪα αδΝ
VψχT_ϋσΝεαδΝΝξλβ δηκπκδκτη ΝΰδαΝθαΝι εδθά κυη Ν βΝηκθΪ αΝ π ΪΝεαδΝ πέ βμΝΫθα pin  IRQ, 

πκυΝ έθαδΝβΝ δαεκπάΝαπσΝ κΝωωγίίίέΝΣκΝpin IRQΝαπαδ έΝΝθαΝ πδεκδθπθ έΝΝεαδΝπλΫπ δΝθαΝ υθ Ϋ αδΝ
η ΝΫθα pin δ σ κυΝ κυΝΝχrduinoέΝΝ πσΝ βθΝεegaΝ υθάγπμΝξλβ δηκπκδκτη Ν δμΝΝΠΝβΝάΝΠΝγ 

υθ ηκζκΰέαΝ κυΝccγίίί 

 

 ώΝωωγίίίΝ υθκ τ αδΝ η Ν ηδαΝ ζπλέ αΝ απσΝ εαλφέ μΝ δμΝ κπκέ μΝ δμΝ ι ξπλέακυη Ν Ν
ηάηα αΝ πθΝ θ,κΝ εαδΝ 1ίΝ Ϋ δΝ υ Ν θαΝ ξπλΫ κυθΝ αελδίυμΝ δμΝ υπκ κξΫμΝ κυΝ χrduinoΝ
ηαμέΣκπκγ ά αη ΝΝ κΝπλκ α υ δεσΝεΪζυηηαΝπΪθπΝαπσΝ αΝpin,ΝεαδΝεκζζά αη Νπλκ ε δεΪΝεΪγ Ν
ηέαΝ β γΫ βΝ κυ 

 

 

  

 

ΗΝα πέ αΝ έξ Ν πέ βμΝηδαΝυπκ κξάΝγβζυεάΝ πθΝΝβXγΝpinέΝ υ σΝ κΝ υθ Ϋ αη Ν κΝpinΝ
headerΝβXγΝIωSPΝ κΝχrduinoΝηαμ,ΝΰδαΝθαΝφΫλ δΝSPIΝπΪθπΝαπσΝ κΝshieldΝηαμέΝΚσζζβ βΝεαλφδ υθΝ
ξλ δΪα αδΝθαΝίΪζκυη Ν τληα αΝ υΰεσζζβ βμΝΝΰδαΝ βθΝSPI. Σκπκγ ά αη   βθΝΝυπκ κξάΝ δμΝκπΫμΝ
κΝ shield,Ν βΝ υθΫξ δα,Ν ΰυλέ αη Ν βθΝ α πέ αΝ αθΪπκ αΝ εαδΝ εκζζά αη Ν δμΝ εαλφέ μέ πσΝ

πλκ πδζκΰάΝ κΝ ΝSPIΝ θΝ έθαδΝ υθ ηΫθκΝη Ν βθΝε φαζέ αΝIωSPέΝΓδαΝθαΝ θ λΰκπκδά κυη Ν δμΝ
υθ Ϋ δμΝ ε φαζέ αμΝ IωSP,Ν εΪθαη Ν λ δμΝ Ν εκζζά δμΝ κΝ εΪ πΝ ηΫλκμΝ βμΝ ωωγίίίέΟδΝ
υΰεκζζά δμΝΝαυ ΫμΝΝ έθαδΝαπαλαέ β μΝ π δ άΝΝξλβ δηκπκδκτη ΝΝ κΝshieldΝΝη Ν κΝεegaΝαζζΪΝ θΝ
απαδ έ αδΝΰδαΝξλά βΝη ΝΫθαΝUστ! πζΪΝζδυ αη ΝηδαΝΪηκλφβΝηΪααΝ βμΝ υΰεσζζβ βμΝΝ ΝεΪγ ΝηέαΝ
απσΝ αΝγΝεκυ ΪεδαΝξπλέμΝθαΝίΰαέθκυθΝ ε σμΝ πθΝκλέπθΝΜ ΪΝαπσΝαυ σΝ κΝccγίίίΝ έθαδΝΫ κδηκΝΰδαΝ
ξλά βΝεαδΝ κπκγΫ β βΝπΪθπΝ κΝχrduinoΝMega πκυΝΫξκυη  

 

ΙΚΟΝ Ν3 CC3000 Κ ΙΝχRDUIστ 
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 βθΝηκθΪ αΝccγίίίΝξλβ δηκπκδκτη Ν αΝπαλαεΪ πΝPin 

•SCK - #13 

•MISO #12 

•MOSI #11 

•CS for CC3000 #10 

•VBAT_EN #5 

•CS for SD Card #4 

•IRQ #3 
 

1.2.4  Πλκαδλ δεάΝΚ λαέα 

 

κηΫθκυΝ σ δΝ κΝ τ βηΪΝ ηαμΝ έθαδΝ Ν εκυ έΝ κπκγ ά αη Ν ηδαΝ ιπ λδεάΝ ε λαέαΝ
2.4Ghz  Ϋ δΝυ ΝθαΝΫξκυη ΝπδκΝ υθα άΝε λαέαΝέΝΓδαΝθαΝΰέθ δΝ φδε άΝβΝ τθ βΝαυ άΝξλ δΪα αδΝ
εαδΝΫθαμΝπλκ αληκΰΫαμΝ(adaptor)ΝUόδΝ ΝRP-SεχΝάΝΝUόδΝ ΝSεχέ 

 

 

1.2.5 εΪλ α ηθάηβμ SD  
 

 

 

 

ΣκΝπαλσθ ιΪλ βηα έθαδΝεΪλ α ηθάηβμ βΝκπκέα Ϋξ δ κπκγ βγ έ Ν δ δεά γάεβ πΪθπ 

βθΝπζαεΫ α Adafruit ccγίίίΝσππμΝφαέθ αδ παλαεΪ π. Χλβ δηκπκδ έ αδ έ  ΰδαΝΝεα αΰλαφά 

έ  ΰδαΝαθΪΰθπ β πζβλκφκλδυθ.  

 

ΙΚΟΝ Ν4 Κ ΡΣ ΝΜΝ Μ ΝSD 
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1.2.7 Wifi 
 

ΣκΝWifi  κΝχλβ δηκπκδκτη  ΰδαΝθαΝ υθ γκτη  α τληα α κΝ δα έε υκέΝ υ σΝ κΝεΪθκυη  ΰδαΝ
θαΝΰέθ δ φδε ά βΝαπκ κζά πθΝ κηΫθπθ ηαμΝ βΝίΪ β.  

ΣκΝWifi  έθαδΝηδαΝ χθκζκΰέα ΰδαΝ υ ε υΫμ  κδΝκπκέ μ ία έακθ αδ αΝIEEE 802.11 κηΫθα. 

ΟδΝ υ ε υΫμ πκυΝηπκλκτθ θαΝ κΝ χλβ δηκπκδά κυθ έθαδΝκδΝ υπκζκΰδ Ϋμ , εδθβ Ϊ , tablets εέαέ έΝΟδΝ
υ ε υΫμ αυ ΫμΝπκυΝ έθαδΝ υηίυa μΝη Ν βΝ χθκζκΰέα αυ άΝηπκλκτθ θαΝ υθ γκτθ κΝ δα έε υκ 

ηΫ π WLAN εαδΝηΫ π θσμΝwireless access point τλκυμ π λέπκυ 20 ηΫ λπθ  Ν π λδεσ χυλκ εαδΝ
ζέΰκ π λδ σ λκ Ν ιπ λδεσέΝΣκΝWifi  ευηαέθ αδ η αιτ πθΝ υχθκ ά πθ πθ βέζΝεαδΝηέκΝgigahertz. 

ΟΝεαγΫθαμ ηπκλ έ θαΝαπκε ά δ πλσ ία β κΝ δα έε υκ χλβ δηκπκδυθ αμ modem ίλδ εση θκμ Ν
αυ ΫμΝ δμΝ υχθσ β μ. ιαδ έαμ αυ κτ κΝα τληα κ έε υκ έθαδΝπδκΝ υΪζπ κ Ν πδγΫ δμ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ΙΚΟΝ Ν5 ΣΟΠΟΘ Σ Μ Ν ΝΚ ΡΣ ΝΜΝ Μ ΝSDΝΠ ΝΧΝΣΟΝωω3000 
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1.3 Brushless Cooling Fan 
 

 

                                                            

 

1έγέ1Ν πδ εσπβ β 

 

ΟΝαθ ηδ άλαμΝ έθαδΝΫθαΝ ιΪλ βηαΝ κΝκπκέκΝΝ κΝξλβ δηκπκδκτη ΝΰδαΝοτιβέΝ πκ ζ έ αδ 
απσΝπ λτΰδαΝ θπηΫθαΝ Ν ευεζδεάΝηκλφάΝ ΰθπ ΪΝπμΝ λκηΫαμέΝΛ δ κυλΰ έ η Ν λκφκ κ έαΝ πκυΝ
ευηαέθ αδΝΰτλπΝ αΝ1βV. Μ Νίέ1β ΝεαδΝη Ν αξτ β αΝ βμΝφ λπ άμΝθαΝφ Ϊθ δΝ αΝβηίίrpm (ΰτλκυμΝ
αθΪΝζ π σ) 

εκζκυγ έ ετεζπηα: 

 

 

 

ΙΚΟΝ Ν6 Ν ΜΙΣ Ρ  

ΙΚΟΝ Ν7 ΤΝ ΜΟΛΟΓΙ  Ν ΜΙΣ Ρ  ΣΟΝχRDUIστ MEGA 
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1.4   δ γβ άλαμ υπ λάξπθ HC-SR04 
 

  

 

 

 

1.4.1 πδ εσπβ β 

 

ΟΝ hc-srίζΝ έθαδΝ ΫθαμΝ αδ γβ άλαμΝ κΝ κπκέκμΝ ξλβ δηκπκδ έΝ λαθ ΪλΝ απσ α βμΝ ΰδαΝ θαΝ
η λά δΝαπσ α βΝαθαη ΪΝ Ναυ σΝεαδΝ ΝΫθαΝΪζζκΝαθ δε έη θκΝκπκδκ άπκ ΝεαδΝαθΝ έθαδΝαυ σέΝ
Πλκ φΫλ δΝΫθαθΝ ιαδλ δεσΝΝαθδξθ υ άΝη ΝπκζτΝυοβζάΝαελέί δαΝεαδΝ αγ λΫμΝη λά δμΝ ΝάζδκΝβΝ
Ν εκ Ϊ δέΝΟδΝαπκ Ϊ δμΝ δμΝκπκέ μΝηπκλ έΝθαΝη λά δΝευηαέθκθ αδΝαπσΝβΝ εα κ ΪΝ κυΝηΫ λκυΝ

ηΫξλδΝεαδΝζΝηΫ λαέΝ πκ ζ έ αδΝαπσΝΫθαθΝπκηπσΝεαδΝΫθαθΝ Ϋε βέ 

 

1.4.2 Σ ξθδεΪ ξαλαε βλδ δεΪ 

 

• Power Supply: +5V DC 
• Quiescent Current: <2mA 
• Working Current: 15mA 
• ϋffectualΝχngleμΝξ1η° 
• Ranging Distance: 2cm – 400 cm/1" - 13ft 
• Resolution: 0.3 cm 
• Measuring Angle: 30 degrees 
• Trigger Input Pulse width: 10uS 
• Dimension: 45mm x 20mm x 15mm 

1.4.3 υθ ηκζκΰέα  

 

ΙΚΟΝ Ν8 HC-SR04 
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ΟΝαδ γβ άλαμΝΫξ δΝζΝαελκ Ϋε μέΝΟδΝαελκ Ϋε μΝ έθαδΝκδΝ ιάμ: 

1) VCC= +5VDC 

2) Trig=trigger input of sensor 

3) Echo= echo output of sensor  

4) Gnd=Gnd 

 

1.4.4 Λ δ κυλΰέα 

 

ΓδαΝθαΝαλξέ δΝβΝζ δ κυλΰέαΝ κυ,ΝΰδαΝΝθαΝι εδθά δΝ βζα άΝ δμΝη λά δμΝ κΝVCC πλΫπ δΝ
θαΝ ξ έΝπαζησΝhigh 5v κΝζδΰσ λκΝΰδαΝ1ίusέΝ υ σΝγαΝπλκεαζΫ δΝ κθΝ Ϋθ κλα θαΝη α υ δΝκΝ
“ετεζκυμ”ΝαπσΝυπΫλβξκυμΝ πθΝζίkhz εαδΝγαΝπ λδηΫθ δΝ βθΝαθ αθΪεζα βΝαυ υθέΝΌ αθΝκΝ Ϋθ κλαμΝ
αθδξθ τ δΝ κυμΝ υπ λάξκυμΝ απσΝ κθΝ Ϋε βΝ Ν αυ σΝ γαΝ γΫ δΝ κΝ pin echo Ν high ηθΝ εαδΝ γαΝ
εαγυ λά δΝ ΰδαΝ ηδαΝ π λέπκυΝ π λέκ κΝ αθΪζκΰβΝ βμΝ απσ α βμέΝ Ν ΓδαΝ θαΝ εα αθκά κυη Ν βθΝ
απσ α βΝη λΪη Ν κΝ τλκμΝ κυΝecho pin. 

 

 

 

 

 

 

 

ΙΚΟΝ Ν9 Ι Σ  Ι Κ ΙΝΠ ΡΙΟΥ  Μ ΣΡ  ΧΝ HC-SR04 
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εκζκυγ έ απ δεσθδ β τθ βμ: 

 

 

 

 

 

Παλα βλκτη  σ δΝΫξκυη  Ϋ λ δμ υθ Ϋ δμέΝΣκΝVcc κυΝαδ γβ άλα υθ Ϋ αδ κΝΪηV 

,Ν κΝtrig κΝλ,Ν κΝecho κΝκΝ(οβφδαεΪ)ΝΝεαδΝβΝΰ έπ βΝ βΝΰ έπ β  

 

 

 

 

ΙΚΟΝ Ν10 ΤΝ ΜΟΛΟΓΙ Νώω-SR04 Μ ΝχRDUIστ MEGA 
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1.5   Seven Segment Display 
 

 

 

 

1.5.1 πδ εσπβ β 
 

ΣκΝ ιΪλ βηα αυ σΝ έθαδΝ ηδαΝ φσληαΝ βζ ε λκθδεάμΝ αθαπαλΪ α βμΝ αλδγηυθέΝ
Χλβ δηκπκδ έ αδΝ υλΫπμΝ αΝοβφδαεΪΝλκζσΰδαΝΝΰδαΝθαΝπαλΫξ δΝαλδγηβ δεάΝπζβλκφκλέαέΝ ΝΌππμΝΝ
εα αζαίαέθκυη ΝεαδΝ απσΝ κΝσθκηαΝ κυ,Ν απκ ζ έ αδΝ απσΝ φ ΪΝ κδξ έαΝ αΝκπκέαΝ υθ υΪακθ αδΝ
η αιτΝ κυμΝεαδΝη Νζ δ κυλΰέαΝon off ( πθΝ κδξ έπθ)Ναπ δεκθέακυθΝ αΝθκτη λαέ  

ΟδΝ θ έε μΝ εα δευθ οβφέπθ ξλβ δηκπκδκτθ  7 ηάηα α ΰδαΝθαΝαθαπαλα ά κυθ κυμΝ
εα δεκτμ αλδγηκτμ 

ΤπΪλξκυθΝ θ έε μΝσπκυΝξλβ δηκπκδκτθ αδΝκδΝ έκ κδΝ επκηπάμΝφπ σμΝ(ΝδightΝϋmittingΝ
Diodes - δϋϊs)Νΰδα βθΝεα α ε υάΝ πθΝ ηβηΪ πθΝ κυμέΝΗΝζ δ κυλΰέαΝ κυμΝία έα αδΝ κΝΰ ΰκθσμΝ
σ δΝεΪγ Ν ηάηαΝαπκ ζ έ αδΝαπσΝυζδεσΝ κΝκπκέκΝ επΫηπ δΝφπμΝσ αθΝ δαλλΫ ΝαπσΝλ τηαέ 

πέ βμ,Ν υπΪλξκυθΝ θ έε μΝ υΰλκτΝελυ ΪζζκυΝ (Liquide Crystal Displays - δωϊs)έΝΗΝ
ζ δ κυλΰέαΝ κυμΝία έα αδΝ βθΝδ δσ β αΝ θσμΝ δ δεκτΝυΰλκτΝελυ ΪζζκυΝθαΝ δα έ δΝ δαφκλ δεΪΝ
κΝφπμΝυπσΝ βθΝ πέ λα βΝ θαζζα ση θκυΝβζ ε λδεκτΝπ έκυέΝΣαΝδωϊsΝΫξκυθΝδ δαέ λαΝξαηβζάΝ
εα αθΪζπ βΝδ ξτκμΝεαδΝ έθαδΝδ αθδεΪΝΰδαΝφκλβ ΫμΝ υ ε υΫμέ 

ΙΚΟΝ  11 SEVEN SEGMENT DISPLAY 



ΠΟΣΟΛΗ Μ ΣΡΗ ΧΝΝ Ν ΗΝ ΟΜ ΝΧΝΝΜ ΝΧΡΗΗΝΝΝΜΙΚΡΟ Λ ΓΚΣΗΝ
ARDUINO 

 

28 
 

 

 

 ΟδΝ εα δεκέΝ αλδγηκέ ξβηα έακθ αδ σ αθ 
αvΪίoυvΝ εΪπκδα απσΝ αΝ ηάηα αΝ κυΝ θ έε βΝ εα δευθΝ οβφέπθΝ (display)έΝ ΠαλαεΪ π 

παλκυ δΪα αδΝκΝ λσπκμΝ ηφΪθδ βμΝ πθΝ εα δευθΝοβφέπθΝί-λΝ κθΝ θ έε βΝ εα δευθΝοβφέπθΝ
(display). 

 

 

 

 

 

ΓδαΝπαλΪ δΰηα ΰδαΝ κθ αλδγησ  ΰδα  θαΝ θ λΰκπκδβγ έ εαδΝθαΝ ηφαθδ έ κΝαλδγησμ ζΝγαΝ
πλΫπ δ θαΝ θ λΰκπκδβγκτθ αΝb,c,g,f   εέκέεέΝ 

 

εκζκυγ έ βΝ τθ β: 

ΙΚΟΝ Ν12 Σ Ν7 ΣΜ Μ Σ ΝΣΟΤΝSSD 

ΙΚΟΝ Ν13 ΣΡΟΠΟ ΜΦ ΝΙ  Κ ΙΚΧΝ Φ ΦΙΧΝ ΣΟΝΝSSD 
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1.6 Bluetooth HC-05 
 

 

 

1έθέ1Ν πδ εσπβ β 
 

ΣκΝ υΰε ελδηΫθκ ιΪλ βηα έθαδΝ ΫθαΝ BluetoothέΝ ΣκΝ Bluetooth έθαδΝ ηδαΝ α τληα β 

ξθκζκΰέα βΝ κπκέα ξλβ δηκπκδ έ αδ ΰδαΝ βθΝ αθ αζζαΰά κηΫθπθ Ν ηδελΫμ απκ Ϊ δμ η Ν
ηΫΰδ κ π λέπκυ αΝ1ίΝηΫ λα. Χλβ δηκπκδ έ UHF λα δκετηα α η αιτ πθΝβέζΝεαδΝβέζκηΝGHz 

εκζκυγ έΝετεζπηαΝ: 

ΙΚΟΝ  14 ΤΝ ΜΟΛΟΓΙ  SSD  Μ  ARDUINO 

ΙΚΟΝ Ν15 HC-05 
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1.7 buzzer 

 

 

 

ΙΚΟΝ Ν16 ΤΝ ΜΟΛΟΓΙ Νώω-05 Μ ΝχRDUIστ 

ΙΚΟΝ Ν17 BUZZER 
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1.7.1 πδ εσπβ β  
  

ΣκΝπαλσθ ιΪλ βηα έθαδΝ δαηΫ λκυ 12mm εαδΝζ δ κυλΰ έ Ν τλκμ πθΝβkhz. ΠαλΪΰ δ 
ΫθαθΝ υπδεσ άξκ πθΝληdba εαδΝ λκφκ κ έ αδ απσΝγέηΝΫπμ 5  volt. 

 

 

 

1.8 LED 
 

 

 

 

1.8.1 πδ εσπβ β  
 

ΙΚΟΝ Ν18 ΤΝ ΜΟΛΟΓΙ  BUZZER Μ ΝχRDUIστ 

ΙΚΟΝ Ν19 LED 
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ΣκΝπαλσθ κδξ έκ έθαδΝΫθαΝled τπκυ δσ κυ (Ϊθκ κμ εαδΝεΪγκ κμ )ΝεαδΝ λκφκ κ έ αδ  
απσΝ1έκΝΫπμ βέζΝίκζ  

 

 

 

1.9 ΟζκεζβλπηΫθκ ετεζπηαΝ 
 

 

 
 

ΙΚΟΝ Ν20 ΤΝ ΜΟΛΟΓΙ  LED  ME ARDUINO 

ΙΚΟΝ Ν21 ΤΝ ΜΟΛΟΓΙ ΝΟΛΧΝΝΣΟΝΝ Ξ ΡΣ Μ ΣΧΝΝΜ ΝΣΟ ARDUINO 
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              Κ Φ Λ ΙΟΝβ 

Software 

 

2.1 Server , Γζυ μ εαδΝίΪ βΝ κηΫθπθΝ 
 

2.1.1 ServerΝεαδΝίΪ βΝ κηΫθπθ 
 

ΟΝserver βΝ δαεκηδ άμΝ ΝηδαΝαλε Ϊ απζά ηκλφά έθαδΝΫθαμ υπκζκΰδ άμ κΝκπκέκμ λΫξ δ 
κΝεα Ϊζζβζκ ζκΰδ ηδεσ εαδΝ εκπσμ κυΝ έθαδΝθαΝ ιυπβλ έ κυμΝπ ζΪ μ κυΝπκυΝ υθ Ϋκθ αδ Ν
αυ σθΝΰδαΝΫθαθΝ υΰε ελδηΫθκ ζσΰκ.  θΪζκΰα ζκδπσθ η Ναυ σΝ κθΝζσΰκ κΝ δαεκηδ άμ λΫξ δ δμΝ
αθ έ κδξ μ υπβλ έ μ εαδΝΫξ δ εαδΝεα Ϊζζβζβ κθκηα έαέΝΓδαΝπαλΪ δΰηα αθΝκΝserver ιυπβλ έ 
δ κ ζέ μ  σ  κθκηΪα αδ web serverέΝΝΝΗΝ πδεκδθπθέα η αιτ κυΝserver εαδΝ κυΝclient  ηπκλ έ 
θαΝ ΰέθ δ ηΫ π θσμΝ local network βΝηΫ π κυΝ δα δε τκυέΝ Ν έε υα αΝκπκέα κΝ δαεκηδ άμ 
ιυπβλ έ η ΰΪζκ αλδγησ π ζα υθΝ ξλβ δηκπκδκτθ αδΝ υπκζκΰδ ΫμΝ κδΝ κπκέκδΝ ΫξκυθΝ παλαπΪθπΝ
υθα σ β μΝ απσΝ κυμΝ εκδθκτμΝ υπκζκΰδ ΫμέΝ ΈξκυθΝ αθ ία ηΫθαΝ ξαλαε βλδ δεΪΝ υ Ν θαΝ
παλΫξκυθΝη ΰΪζβΝαιδκπδ έαΝεαδΝ δΰκυλδΪΝΰδαΝ δμΝυπβλ έ μΝπκυΝπαλΫξκυθέΝΟδΝυπκζκΰδ Ϋμ αυ κέ 
ηπκλκτθ εαδΝ δμΝπ λδ σ λ μΝφκλΫμΝπλΫπ δΝθαΝ λΫξκυθΝσζβΝ βθΝβηΫλαΝξπλέμΝ δαεκπάέΝ 

ΧμΝ Ϊ βΝ κηΫθπθΝ βθΝ κυ έαΝ εαζκτη Ν βΝ υζζκΰάΝ κηΫθπθΝ αΝ κπκέαΝ έθαδΝ
απκγβε υηΫθαΝ Ν ΫθαθΝ υπκζκΰδ άΝ εαδΝ ηπκλκτθΝ θαΝ π ι λΰα κτθΝ απσΝ κ Ϊ κηκΝ πκυΝ αΝ
δαξ δλέα αδέΝΗ δαξ έλδ βΝαυ άΝΰέθ αδΝηΫ πΝ κυΝυ άηα κμΝ δαξ έλδ βμΝ Ϊ πθΝ κηΫθπθέ 
ΟδΝίΪ δμ κηΫθπθ Ϋξκυθ βηδκυλΰβγ έ ΰδαΝθαΝ δαξ δλέακθ αδ η ΰΪζκ ηΫΰ γκμ πζβλκφκλδυθ πκυΝ
αΝ δ Ϊΰ δμ αΝ απκγβε τ δμ αΝ λΪίαμ εαδΝ αΝ δαξ δλέα αδ. υθάγπμ έθαδΝ Ν πέθαε μ . 

πκ ζκτθ αδ απσΝ δλΫμ εαδΝ άζ μέΝ ΚΪγ Ν κδξ έκ πκυ δ Ϊΰ αδ Ν ηδαΝ δλΪ απκ ζ έ 
εα αΰλαφάέΝΌ αθΝεα αΰλΪφκυθ κδΝη λά δμ εαδΝκζκεζβλπγ έ βΝίΪ β αΝ κδξ έα αυ ΪΝηπκλκτθ 
θαΝ ξλβ δηκπκδβγκτθ η Ν πκζζκτμ δαφκλ δεκτμ λσπκυμ,Ν θαΝ αΝ δαξ δλδ κτθ αθΪζκΰα η Ν κΝ
ζκΰδ ηδεσ πκυΝξλβ δηκπκδκτη  εαδΝ δμΝ υθα σ β μ πκυΝηαμΝπαλΫξ δ. 

 

 

2.1.2 Server Wamp  
 

 

ΣκΝ WAMP ( Windows Apache , MySQL , PHP) έθαδΝ ΫθαΝ πλσΰλαηηαΝ κΝ κπκέκΝ κΝ
ξλβ δηκπκδά αη Ν ΰδαΝ θαΝ βηδκυλΰά κυη Ν ΫθαθΝ κπδεσΝ server κθΝ υπκζκΰδ άέΝ υθάγπμΝ
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ξλβ δηκπκδ έ αδΝ ΰδαΝ αθΪπ υιβΝ Ν φαληκΰυθΝ εαδΝ απκηαελυ ηΫθκΝ Ϋζ ΰξκΝ αζζΪΝσππμΝ αθαφΫλαη Ν
παλαπΪθπΝεαδΝΰδαΝ βΝ βηδκυλΰέαΝ ιυπβλ β άέΝΝ 

ΣκΝ βηαθ δεσ λκΝ εκηηΪ δΝ αυ κτΝ κυΝ πλκΰλΪηηα κμΝ έθαδΝ κΝApache κΝ κπκέκΝ έθαδΝ
απαλαέ β κΝ ΰδαΝθαΝ λΫι δΝ ΫθαθΝweb server ηΫ αΝ αΝwindowsέΝΣλΫξκθ αμΝ ΫθαθΝ κπδεσΝApache 

ιυπβλ β άΝηΫ αΝ Νζκΰδ ηδεσΝwindows ηπκλκτη ΝθαΝ Ϊλκυη Νδ κ ζέ μΝ ΝΫθαθΝπζκβΰσΝ
ξπλέμΝθαΝ δμΝ βηκ δκπκδά κυη έ 

πέ βμΝ κΝπλσΰλαηηαΝαυ σΝπ λδζαηίΪθ δΝεαδΝMySQL εαδΝPHP αΝκπκέαΝ έθαδΝ υκΝαπσΝ δμΝ
πδκΝεκδθΫμΝζ δ κυλΰέ μΝ βΝ βηδκυλΰέαΝ υθαηδευθΝ δ κ ζέ πθέΝΣκΝMySQL έθαδΝηδαΝ αξτ α βΝ
ίΪ βΝ κηΫθπθΝ θυΝ κΝPHP έθαδΝηδαΝΰζυ αΝβΝκπκέαΝξλβ δηκπκδ έ αδΝΰδαΝθαΝΫξκυη Νπλσ ία βΝ
Ν κηΫθαΝαπσΝ βΝίΪ βέΝ θΝ ΰεα α ά κυη Ναυ ΫμΝ αΝ υκΝ κδξ έαΝ κπδεΪΝ κθΝυπκζκΰδ άΝηαμΝ

ηπκλκτη ΝθαΝφ δΪικυη ΝεαδΝθαΝ Ϊλκυη ΝηδαΝ υθαηδεάΝδ κ ζέ αΝπλδθΝ βθΝαθ ίΪ κυη Ν ΝΫθαθΝ
βησ δκΝweb server. 

 

 

 

 

 

 

 

ΙΚΟΝ Ν22 ΡΥΙΚ Ν ΛΙ ΝΣΟΤΝ Ι ΚΟΜΙΣ ΝΜ  
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βέ1έγΝΝκtepad  ++ 
 

Πλσε δ αδ ΰδαΝ ΫθαΝ πλσΰλαηηα κΝ κπκέκ ξλβ δηκπκδ έ αδ υλΫπμ απσΝ κυμΝ
πλκΰλαηηα δ ΫμέΝΣκΝΰθπ σ text editorέΝ έθαδΝαθκδξ κτ ζκΰδ ηδεκτ ,  ζαφλτ αζζΪ η ΝπκζζΫμ 
υθα σ β μ  εαδΝ έθαδΝ ιαδλ δεΪ απζσέΝ  αΝ βμΝ κηάμ, π λδΫξ δ ηδαΝ ΰλαηηά λΰαζ έπθ πκυΝ
π λδΫξ δ δμΝευλδσ λ μ ζ δ κυλΰέ μ κυέΝΟΝυπσζκδπκμ ξυλκμ απκ ζ έ κθΝξυλκ υΰΰλαφάμ ευ δεα. 

Γτλπ απσΝαυ σΝ ηφαθέακθ αδ δαφκλΪ κδξ έα αΝκπκέα ηαμΝπαλΫξκυθ δΪφκλ μ πζβλκφκλέ μ. 
ΈθαΝετλδκ ξαλαε βλδ δεσ έθαδΝκΝξλπηα δ ησμ κυΝευ δεα αθΪζκΰα η Ν βΝ κηά υ ΝθαΝΰέθ αδ 
πδκΝ τεκζβ βΝαθΪπ υιβ κυΝεαδΝαθ τλ β ζαγυθέΝΝ ΝεΪγ Νΰζυ α δαγΫ δ ι ξπλδ σ ξλυηα κΝ
κπκέκ έθαδΝΫ κδηκ απΝ κΝπλσΰλαηηα αζζΪ εαδΝ δαξ δλδ δεσ απσΝ κθΝξλά βέΝ βθΝ υΰε ελδηΫθβ 

λΰα έα κΝ ξλβ δηκπκδά αη  ΰδαΝ θαΝ υΰΰλΪοκυη  script Ν pup, html,MySQL.ΠαλαεΪ π 

αθαφΫλκθ αδ αθαζυ δεΪ. 

 

 

 

 

 

 

 

2.1.4 ίΪ β κηΫθπθ MySQL   
 

H MySQL έθαδΝηδαΝίΪ β κηΫθπθ βΝκπκέα ηπκλ έ θαΝξλβ δηκπκδβγ έ ΝηδελΫμ εαδΝ Ν
η ΰΪζ μ πδξ δλά δμ. Μ λδεΪ απσΝ αΝξαλαε βλδ δεΪ βμΝ έθαδΝ αΝ ιάμ: 

ΙΚΟΝ Ν23 Π ΡΙ ΛΛΟΝ ΣΟΤΝστTEPχD++ 
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• δα έγ αδ η Ν έπζπηα  αθκδξ κτ ευ δεα αλΪ θΝξλ δΪα αδ πζβλπηά 

• έθαδΝηδαΝδ ξυλά ίΪ β εαδΝηπκλ έ θαΝ δαξ δλδ ά η ΰΪζκ ηΫΰ γκμ κηΫθπθ 
• Χλβ δηκπκδ έ SQL data language 

• έθαδΝφδζδεά η Ν βθΝPHP ,Ν βΝπδκΝ δα κηΫθβ ΰζυ α ΰδαΝweb developing 

 

  

 

βέβΝΓζυ μΝπλκΰλαηηα δ ηκτ 
 

βέβέ1Ν Νΰζυ αΝωΠ 
 

 

ΗΝcΠΝ έθαδΝ ηδαΝαθ δε δη θκ λαφ έμΝ Ν ΰζυ αΝπλκΰλαηηα δ ηκτΝβΝκπκέαΝ π λδζαηίΪθ δΝΝ
βζυ δμΝ, υθαλ ά δμΝ,πλκ αε δεΫμΝαλξΫμΝ αΝκπκέαΝ έθαδΝία δ ηΫθ μΝ ΝεζΪ δμΝ 

  ΗΝΰζυ αΝαυ άΝ βηδκυλΰάγβε ΝαπσΝ βθΝMicrosoft ηΫ αΝαπσΝ βθΝπζα φσληαΝέNET εαδΝ
αλΰσ λαΝ πδ κπκδάγβε Ν αθΝ πλσ υπκΝ απσΝ κυμΝ κλΰαθδ ηκτμΝ Ecma (ECMA-γγζ)Ν εαδΝ
ISO (ISO/IEC 2327:2006).  

  Μ ΝκηΪ αΝυπσΝ βθΝβΰ έαΝ κυΝAnders Hejlsberg εαδΝη Ν βθΝ ζ υ αέαΝΫε κ β βμΝπκυΝ
βηκ δ τ βε Ν δμΝ 1ηΝ υΰκτ κυΝ κυΝ βί1βΝ θαΝ έθαδΝ βΝ ηέίΝ Ϋξ δΝ αθ σξκΝ θαΝ έθαδΝ ηδαΝ
ιυΰξλπθδ ηΫθβΝαθ δε δη θκ λαφάμΝΰ θδεκτΝ εκπκτΝΰζυ αΝπλκΰλαηηα δ ηκτ 

ΣβθΝ κθκηα έαΝ βμΝ βθΝ ηπθ υ άεαθΝ απσΝ βθΝ ηκυ δεάΝ εαδΝ ηκδΪα δΝ αλε ΪΝ η Ν βθΝ
κθκηα έαΝ βμΝ ΰζυ αμΝ πλκΰλαηηα δ ηκτΝ cΪΪΝ βΝ κπκέαΝ βθΝ κυ έαΝ ηφαέθ δ βθΝ ατιβ βΝ ηδαμΝ
υξαέαμΝη αίζβ άμΝεα ΪΝ1ΝέΝ ιΝκυΝΝεαδΝ κΝ τηίκζκΝ«ΪΪ»Ν 

ΗΝ τθ αιβΝ βμΝΰζυ αμΝαυ άμΝΫξ δΝαλε ΪΝεκδθΪΝ κδξ έαΝη Ν δμΝΰζυ μΝcΝεαδΝcΪΪΝεαδΝ
java.  

ΠδκΝαθαζυ δεΪμ 

 

• εΪγ Ν φκλΪΝ πκυΝ εΪθκυη Ν άζπ β,Ν κΝ ΫζκμΝ αυ άμΝ ξλβ δηκπκδκτη Ν ζζβθδεσΝ
λπ βηα δεσ 

• κδΝ βζυ δμΝ ξ σθΝπΪθ αΝίλέ εκθ αδΝηΫ αΝ Ν υθαλ ά δμΝκδΝκπκέ μΝίλέ εκθ αδΝ
ηΫ αΝ ΝεκζΪ δμΝεαδΝ ΫζκμΝηΫ αΝ ΝnamespacesέΝΓδαΝθαΝζ δ κυλΰά δΝαυ σΝξλ δΪα αδΝαΰετζ μ 
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• κδΝη αίζβ ΫμΝζαηίΪθκυθΝ δηΫμΝσ αθΝ βΝ άζπ βΝυπΪλξ δΝ κΝοΝ 

ΰδαΝ βθΝ άζπ βΝπδθΪεπθΝξλβ δηκπκδκτθ αδΝ λαΰπθδεΫμΝαΰετζ μ 

 

ΠαλαεΪ πΝαεκζκυγ έΝΫθαΝαπζσΝπαλΪ δΰηαΝπλκΰλΪηηα κμΝπκυΝαπζΪΝγαΝ ηφαθέα δΝ βθΝ
κγσθβΝ κΝηάθυηαΝ“helloΝWorld”έ 

 

1.    using System;       

2.    namespace MyNamespace  

4.    { 

5.       class Helloworld    

6.       { 

7.        static void Main()  

a.        { 

i.          Console.WriteLine("Hello World"); 

ii.          Console.ReadKey(); 

b.        } 

8.       } 

9.      } 

 

Πδκ αθαζυ δεΪ  

 

 

1) NAMESPACES 
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  ΣαΝnamespacesΝ βθΝcΠΝ αΝ ηπ λδΫξκυη Ν κθΝευ δεαΝηαμΝΰδαΝ βθΝκλΰΪθπ βΝ κυέΝΌππμΝ
ίζΫπκυη Ν κΝπαλαπΪθπΝπαλΪ δΰηαΝεΪθαη Νξλά βΝ κυΝsystemΝηΫ πΝ κυΝusingΝ κΝκπκέκΝπ λδΫξ δΝ
εζΪ δμΝη γσ κυμΝεαδΝ υθαλ ά δμΝη ΝκζκεζβλπηΫθκυμΝευ δε μΝαπσΝ κΝέnetέ 

 

 

 ΟδΝξυλκδΝκθκηΪ πθΝηπκλκτθΝθαΝξλβ δηκπκδά κυθΝ αΝ ιάμΝμ 

 

•ΝσamespacesΝ•ΝωlassesΝ•ΝϊelegatesΝ•ΝϋnumsΝ•ΝStructsΝ•ΝInterfacesΝ 

ΓδαΝΝθαΝπαλΪΰκυη Ν κΝ δεσΝηαμΝnamespaceΝεΪθκυη Νξλά βΝ κυΝusingΝεαδΝΫ δΝβΝ“helloΝ
world”Ν classΝ υηπ λδζαηίΪθ αδΝ κΝ mynamespaceΝ πκυ η έμΝ φ δΪιαη Ν έσππμΝ ίζΫπκυη Ν κΝ
ευ δεαΝεΪθκυη Νξλά βΝ κυΝconsoleέwritelineΝ κΝκπκέκΝ ηπ λδΫξ αδΝ βΝmain()Ν(ίζΫπ ΝΰλαηηάΝθΝ
κυΝευ δεα)ΝΰδαΝθαΝ ηφαθέ κυη Ν βθΝκγσθβΝηαμΝ κΝ“helloΝworld”έ 

έθαδΝ βΝ θ κζάΝ βθΝ κπκέαΝ ξλβ δηκπκδκτη Ν ΰδαΝ θαΝ ηφαθέακυη Ν ΫθαΝ κπκδκ άπκ Ν
αζφαλδγηβ δεσΝηάθυηαΝ βθΝ δλδαεάΝηαμΝκγσθβέ 

 

 

 

2)  Variables Statements ( ήζω η η αβζη υθ) 

 

 βθΝcΠΝΰδαΝθαΝηπκλΫ κυη ΝθαΝεΪθκυη Νξλά βΝκπκδα άπκ Νη αίζβ άμΝεαδΝθαΝΰέθ δΝ
πλΪιβΝη Ναυ άΝπλΫπ δΝπλυ αΝθαΝ βΝ βζυ κυη Νκπκυ άπκ ΝηΫ αΝ κΝπλσΰλαηηαΝέ 

ΓδαΝ βθΝ άζπ βΝ βμΝαλξδεΪΝεαγκλέακυη Ν κθΝ τπκΝεαδΝΫπ δ αΝ βθΝκθκηα έαΝ βμΝ 

                          πξ:int y; float z;  

 

3)  θΪγ βΝ δηυθΝ 

 

ΓδαΝθαΝκλέ κυη Ν δηάΝ Νη αίζβ άΝεΪθκυη Νξλά βΝ κΝ τηίκζκΝδ σ β αμ(ο) 



ΠΟΣΟΛΗ Μ ΣΡΗ ΧΝΝ Ν ΗΝ ΟΜ ΝΧΝΝΜ ΝΧΡΗΗΝΝΝΜΙΚΡΟ Λ ΓΚΣΗΝ
ARDUINO 

 

39 
 

                 πξμΝΝΝyο1ίνΝΝΝΝΝαζζδυμΝηπκλκτη ΝθαΝ κΝΰλΪοκυη ΝεαδΝπμΝ ιάμΝαθΝγΫζαη ΝθαΝΰέθ δΝ
εαδΝπαλΪζζβζαΝβΝ άζπ βΝ βμΝη αίζβ άμΝμΝΝΝΝIntΝyο1ίν 

 

Παλα άλβ β 

 

ΗΝΰζυ αΝπκυΝξλβ δηκπκδκτη ΝεΪθ δΝ δΪελδ βΝαθαη ΪΝ Νπ αΪΝεαδΝε φΪζαδαΝΰλΪηηα αέΝ
ΓδαΝ θαΝ βζυ κυη Ν βθΝ εain()Ν αθαΰεα δεΪΝ βθΝ ΰλΪφκυη Ν η Ν ε φΪζαδκΝ “ε”Ν δσ δΝ κΝ
η αΰζπ δ άμΝαθαΰθπλέα δΝσ δΝ κΝπλσΰλαηηαΝίλέ ε αδΝ βθΝηΫγκ κΝεain()έ 

 

 

4) ΛΫι δμ-Κζ δ δΪ 

 βΝ cΠΝ υπΪλξκυθΝ εΪπκδ μΝ ζΫι δμΝ κδΝ κπκέ μΝ έθαδΝ η υηΫθ μΝ εαδΝ θΝ έθαδΝ φδε σΝ θαΝ
ΰέθκυθΝξλά βΝαυ υθΝ αθΝη αίζβ Ϋμέ 

 

 

5)  ΣΤΠΟΙΝ ΟΜ ΝΧΝ 

 

 a)ΝintegersΝ(αεΫλαδκδ) 

Οδ αεΫλαδ μΝη αίζβ ΫμΝξπλέακθ αδΝαθΪζκΰαΝη Ν κΝηΫΰ γκμΝ κυμΝέΝ θαφκλδεΪΝΫξκυη Ν κυμΝ
ιάμΝμΝΝ 

1έΝsbyteΝη ΝηΫΰ γκμΝ1byteΝ 

βέΝbyteΝη ΝηΫΰ γκμΝ1byte 

γέΝshortΝΝη ΝηΫΰ γκμΝβbyte 

ζέΝunshortΝΝη ΝηΫΰ γκμΝβbyte 

ηέΝintΝΝη ΝηΫΰ γκμΝζbyte 

θέΝuintΝΝη ΝηΫΰ γκμΝζbyte 
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ιέΝlongΝΝη ΝηΫΰ γκμΝκbyte 

κέΝulongΝΝη ΝηΫΰ γκμΝκbyte 

 

1έΝΠαλΪ δΰηαΝ(ψyte)μ 

static void Main() 

        { 

            byte mynumber1 = 254; 

            Console.WriteLine(mynumber1); // ηφαθέα δ 254 

            mynumber1++; 

             // υθ 1 -> 255 

            Console.WriteLine(mynumber1); // ηφαθέα δ 255 

            mynumber1++;   

             // υθ 1 -> 0 (σλδκ 255) 

            Console.WriteLine(mynumber1); // ηφαθέα δ 0 

            mynumber1++; 

            // υθ 1 -> 1 

            Console.WriteLine(mynumber1); // ηφαθέα δ 1 

        } 

 

2. ΠαλΪ δΰηα (int) 

Μ  Int  

 static void Main()   

  ήή Νπ λέπ π βΝπκυΝ βζυ κυη ΝβΝαε λαέκυμΝIσT 

        { 
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            // βζυθκυη  2 αε λαέκυμ INT 

            int A = 10;                         

            int B = 3; 

            // δαδλκτη  10/3  

            int apotelesma = A/B; 

            // Μαμ ηφαθέα δ 3 εαδ Οξδ 3,333... 

            Console.WriteLine(apotelesma); 

        }  

 

b) Μ αίζβ Ϋμ float 

          τΝ τπκμΝ αυ σμΝ ηαμΝ πδ λΫπ δΝ βθΝ αζζαΰάΝ βμΝ η αίζβ άμΝ εα ΪΝ βθΝ δΪλε δαΝ
ε Ϋζ βμΝ κυΝ ευ δεαΝ βΝ κπκέαΝ πλΫπ δΝ αλξδεΪΝ θαΝ βζυθ αδΝ εαδΝ θαΝ βμΝ κγ έΝ ηδαΝ δηάΝ εαδΝ θαΝ
απκγβε υ έέ 

 

3. ΠαλΪ δΰηα (Float) 

static void Main() 

  { 

    float apostasi; 

    float xronos; 

    float taxitita; 

    apostasi = 0.1f; // 100m έθαδ 0.1 km 

    // ΰδα 9.87 υ λσζ π α έθαδ 9.87/60*60 h 

    xronos = 9.87f / 3600; 

    taxitita = apostasi / xronos; 

    Console.WriteLine("Η ηΫ β αξτ β α έθαδ {0} km/h", taxitita);  } 
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c) STRINGS/CHARS 

 

ΣαΝ stringsΝ ΰθπ ΪΝ εαδΝ πμΝ υηίκζκ δλΫμΝ απκ ζκτθΝηδαΝ δλΪΝ απσΝ αζφαλδγηβ δεκτμΝ
ξαλαε άλ μέΝ Μ Ν κθΝ κλσΝ δλΪΝ αθαφ λσηα Ν βμΝ εα ΪΝ δλΪΝ γΫ δμΝ ηθάη μΝ πκυΝ
αθ δη ππέακθ αδΝπμΝΫθαΝ τθκζκΝ δα αΰηΫθπθΝ κδξ δπ υθΝ κηΫθπθέ 

ΗΝ υηίκζκ δλΪΝαυ άΝξλβ δηκπκδ έ κηΫθαΝ τπκυΝcharΝέ 

        Πξ 

static void Main() 

  { 

   // κ  = StudentGuru 

   string A = "StudentGuru"; 

   ήήψΝοΝη Ν κΝπλυ κΝξαλαε άλαΝ βμΝη αίζβ άμΝ ΝΪλαΝοΝΟSΟ 

   char B = A[0];   

   Console.WriteLine(B); // ε υπυθ δ βθ εκθ σζα. 

   Console.WriteLine(A); // ε υπυθ δ βθ εκθ σζα. 

   ήήΣυλαΝ κΝψΝοΝη Ν κΝ λέ κΝξαλαε άλαΝ βμΝη αίζβ άμΝ ΝΪλαΝοΟuΟ 

   B=A[2]; 

   Console.WriteLine(B); // ε υπυθ δ βθ εκθ σζα. 

  } 

 

d)  BOOL 

ΗΝεα βΰκλέα αυ ά παέλθ δ  δηΫμ . 

1. True(αζβγΫμ) 

2. false(ο υ Ϋμ) 
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        πξ 

static void Main() 

   { 

     bool CheckNumber; 

     Console.WriteLine("Typose studentguru"); 

     string  num = Console.ReadLine(); 

      // Ϊθ β η αίζβ ά = studentguru 

       if (num =="studentguru") 

       { 

         CheckNumber = true; // σ  κ checkNumber = true 

       } 

       else 

       { 

         CheckNumber = false;// δαφκλ δεΪ checkNumber = false 

       } 

     Console.WriteLine(CheckNumber); 

   }   

 

e)  NULL 

 

 Ν αθ έγ βΝ η Ν βθΝ αΰΰζδεάΝ ΰζυ αΝ πκυΝ βηαέθ δΝ ηβ ΫθΝ βθΝ πλκΰλαηηα δ δεάΝ
βηαέθ δΝξξαπλκ δσλδ κρρέ 

ΟΝ τπκμΝαυ σμΝ έθαδΝ δ δαέ λαΝ βηαθ δεσμΝ δσ δΝηαμΝ έθ δΝ βθΝ υθα σ β αΝθαΝεΪθκυη Ν
ξλά βΝ Νκπκδκ άπκ Ν βη έκΝ κυΝπλκΰλΪηηα κμΝηδαμΝη αίζβ άμΝπκυΝηπκλ έΝθαΝΫξ δΝαιέ μΝ 
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1έΝΠαλΪ δΰηαΝ τθ αιβμ 

 1. char? letter = 'a'; 

 2. int? i = null; 

 3. int? i = 10; 

 4. double? d1 = 3.14; 

 5. bool? flag = null; 

 6. int?[] arr = new int?[10]; 

 Σκ "var" θ έθαδ υηία σ η  αυ σ Nullable Type: 

varςΝiΝοΝnullνΝήήΛΪγκμ 

ΗΝ π άΝ τθ αιβΝΰδαΝ κΝΟvarΟΝΝ έθαδμ 

var i = 4; 

 

 

2. ΠαλΪ δΰηα Nullable types 

static void Main(string[] args) 

   { 

      int? num = null; //Nullable Types τθ αιβ 

        ήήΈζ ΰξκμΝ ΪθΝβΝη αίζβ άΝnumΝΫξ δΝ δηά 

        if (num.HasValue == true) 

           ήήαθΝθαδΝ τππ ΝηαμΝ βθΝ δηά 

           System.Console.WriteLine(num.Value); 

        Else 

           //αθ σξδ τππ  NULL 



ΠΟΣΟΛΗ Μ ΣΡΗ ΧΝΝ Ν ΗΝ ΟΜ ΝΧΝΝΜ ΝΧΡΗΗΝΝΝΜΙΚΡΟ Λ ΓΚΣΗΝ
ARDUINO 

 

45 
 

           System.Console.WriteLine("NULL");  

   }  

 

γέΝΆη βΝΜ α λκπά 

int? n = null; 

//int m1 = n;      // ΛΪγκμ 

int m2 = (int)n;    

int m3 = n.Value; 

ζέΝΈηη βΝη α λκπά 

int? n1 = null; 

int? n2; 

nβΝοΝ1ίνΝΝήήΈηη βΝη α λκπά 

ηέΝ“ςς”ΝΣ ζ ΫμΝσullable 

int? c = null; 

ήήΝdΝοΝc,ΝεαδΝ κΝcΝ έθαδΝnull,Ν κΝdΝοΝ-1. 

int d = c ?? -1; 

int? e = null; 

int? f = null; 

ήήΝgΝοΝeΝάΝεαδΝf,Ν ε σμΝ ΪθΝ κΝeΝεαδΝ κΝfΝοΝnull,ΝπκυΝΰδαΝεΪγ Νπ λέπ π βΝgΝοΝ-1. 

int g = e ?? f ?? -1; 

bool? b = null; 

if (b) // ΛΪγκμ CS0266 

{ 

} 
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f)  ΣΤΠΟ VAR 

ΗΝη αίζβ άΝαυ άΝ έθαδΝαλε ΪΝ τξλβ βΝ δσ δΝκυ δα δεΪΝεα αζαηίΪθκυη ΝηδαΝγΫ βΝ
ηθάηβμΝ βθΝ κπκέαΝ ηπκλκτη Ν θαΝ βθΝ ΰ ηέ κυη Ν η Ν κηΫθαΝ κπκδκυ άπκ Ν τπκυΝ εαδΝ κΝ
η αΰζπ δ άμΝθαΝεαγκλέ δΝ κθΝ τπκΝΰδαΝηαμΝέ 

 

ΠαλΪ δΰηα Var Types 

Normal 0 false false false EL X-NONE X-NONE 

Normal 0 false false false EL X-NONE X-NONE 

ΠαλΪ δΰηα:  

static void Main() 

{ 

  varΝleksiΝοΝ“studentύuru”νΝΝΝ 

  var Arithmos = 21; 

  var MegArithmo = 219283746253; 

  var dekadiko = 2,19283746253; 

} 

 

 

ΠαλσηκδαΝεα Ϊ α β,ΝαθΝΫξ ΝηδαΝαπζάΝεζΪ βΝη Ν κΝσθκηαΝPersonμ 

public class Person 

{ 

  public string Name { get; set; } 

  public int Age { get; set; } 

} 

static void Main() 
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{ 

  var person = new Person(); 

  person.Age = 21; 

  personέσameΝοΝ“Studentύuru”ν 

}  

 

6)   Σ ζ Ϋμ 

 

ΟδΝ ζ ΫμΝ έθαδΝ δΪφκλαΝ τηίκζαΝ αΝ κπκέαΝ ηαμΝ έθαδΝ ξλά δηαΝ ΰδαΝ θαΝ ε ζΫ κυη Ν
δΪφκλ μΝ δ λΰα έ μΝ κΝπλσΰλαηηαΝηαμΝηδαΝβΝπ λδ σ λ μΝφκλΫμέΝΜπκλκτθΝθαΝ έθαδΝ αγ λΫμΝΝ
,η αίζβ ΫμΝΝεζΪ δμΝαεσηαΝεαδΝ υθαλ ά δμέΝ 

 

τηίκζαΝ ζ υθ 

 χrithmeticΝ( λδγηβ δεά) 

+  -  *  /   % 

δogicalΝ(Λκΰδεά) 

&   |   ^   !   ~   &&   || 

Increment,ΝdecrementΝ( τιβ β,Νη έπ β) 

-- ++ 

Shift ( ζζαΰά) 

<<   >> 

Relational (ξ δαεά) 

==   !=   <   >   <=   >= 

Assignment ( εξυλβ β) 

=   +=   -=   *=   /=   %=   &=   |=   ^=   <<=   >>= 
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Conditional (υπσ σλκυμ) 

?: 

Boolean 

true   false 

 

7)  Π Ν Λ Φ Ι 

 

υΝγαΝ κτη ΝππμΝηπκλκτη ΝθαΝ ε ζΫ κυη Ν θ κζΫμΝαθΪζκΰαΝη Ν κΝαθΝδεαθκπκδκτθ αδΝ
δΪφκλ μΝ υθγάε μΝπκυΝγΫ κυη έΝΤπΪλξκυθΝ δΪφκλ μΝηκλφΫμΝ παθαζάο πθ. 

 

λξδεΪΝΫξκυη μ 

1)If statement: 

If(condition) 

   Statement; 

 

ΪθΝ δεαθκπκδ έ αδΝ Ν βΝ υθγάεβΝ πκυΝ Ϋξκυη Ν βθΝ παλΫθγ βΝ σ Ν ε ζ έ αδΝ βΝ θ κζάΝ
αζζδυμΝ κΝπλσΰλαηηαΝπλκξπλΪ δΝπαλαεΪ πέΝΈθα απζσ παλΪ δΰηα : 

int x = 10; 

if (x >= 10) 

Console.WriteLine("x is greater/equal 10"); 

θΝ κΝξΝ έθαδΝη ΰαζτ λκΝαπσΝ1ίΝΝ σ Ν ε ζ έ αδΝβΝ θ κζά 

2) if-else 

 

ΗΝζ δ κυλΰέαΝ κυΝ έθαδΝ ξ σθΝ δ δΪΝη Ναυ άΝ βμΝ ifΝ η Ν βΝ δαφκλΪΝσ δΝ αθΝ θΝ δ ξτ δΝ βΝ
υθγάεβΝ σ Ν η έμΝγαΝκλέ κυη ΝπκδαΝ θ κζάΝγαΝ ε ζ έέΝΓδα παλΪ δΰηα: 
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int x = 42; 

if (x == 0 || x < 0) 

    Console.WriteLine("your number is negative or zero"); 

else 

Console.WriteLine("your number is positive"); 

 

3) Switch 

ΗΝ θ κζάΝαυ άΝζ δ κυλΰ έΝαθΪζκΰαΝη Ν δμΝ δηΫμΝηδαΝη αίζβ άμέΝυθ Ϊ αδΝπμΝ ιάμμ 

switch (variable) 

{ 

    case value_1: 

        statement_1a; 

        statement_1b; 

        break; 

    case value_2: 

        statement_2a; 

        statement_2b; 

        break; 

    case value_3: 

        ... 

        ... 

    case value_n: 

        statement_na; 

        statement_nb; 
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        break; 

    default: 

        statement_default; 

        break; 

} 

 

 

Μ ΪΝ κΝswitchΝυπΪλξ δΝβΝη αίζβ άΝη Ν βθΝκθκηα έαΝ βμέΝ κΝcaseΝεΪθκυη Ν άζπ βΝ βθΝ
δηάΝπκυΝ ζΫΰξκυη έΝΈθα παλΪ δΰηα: 

 

int x = 2;  

switch (x) 

{ 

    case 0: 

        Console.WriteLine("x equals 0 "); 

        break; 

    case 1: 

    case 2: 

        Console.WriteLine("x equals 1"); 

        Console.WriteLine("or x equals 2"); 

        break; 

    case 3: 

        Console.WriteLine("x equals 3"); 

        break; 

    default: 
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        Console.WriteLine("x is negative or greater than 3"); 

        break; 

} 

 

 

8)  ΚζΪ δμ 

 

 

ΈθαμΝ λσπκμΝπκυΝαθαπ τ αδΝΫθαμΝευ δεαμΝ έθαδΝκΝττPέΝΠλδθΝσηπμΝαπσΝαυ σΝυπάλξ Ν
ΫθαμΝ ΪζζκμΝ λσπκμΝ ΰθπ σμΝ εαδΝ πμΝ υθαλ β δαεσμΝ ηΫξλδμΝ σ κυΝ ηφαθδ έΝ κΝ πση θκμΝ πκυΝ
ξλβ δηκπκδκτη Ν 

ΜΫξλδΝεαδΝ άη λαΝκΝκπκέκμΝΫξ δΝζτ δΝαλε ΪΝπλκίζάηα αΝσππμΝΰδαΝπαλΪ δΰηα σ δΝκΝ
ευ δεαμΝ ΰλαφσ αθΝ Ν πκζζΫμΝ θσ β μΝ κδΝ κπκέ μΝ αζζβζκ πβλ Ϊακθ αθΝ εαδΝ Ν π λέπ π βΝ πκυΝ
Ϋεαθ μΝζΪγκμΝ κθΝευ δεαΝ ΝεΪπκδαΝΰλαηηάΝά αθΝπδγαθσΝθαΝ κΝΰλΪο δμΝσζκΝαπσΝ βθΝαλξάΝεαδΝ
έΰκυλαΝ σζβΝ βθΝ θσ β αέΝ ΟΝ λσπκμΝ πλκΰλαηηα δ ηκτΝ ΰδαΝ κθΝ κπκέκΝ ηδζΪη Ν έθαδΝ κΝ
αθ δε δη θκ λαφάμέΝΌππμΝαθαφΫλαη ΝεαδΝπαλαπΪθπΝκΝ λσπκμΝαυ σμΝ κυΝ έθ δΝ βθΝ πδζκΰάΝθαΝ
αζζΪι δμΝ κθΝευ δεαΝ κυΝκπκδα άπκ Ν δΰηάΝξπλέμΝθαΝξλ δΪα αδΝθαΝαζζΪι δμΝεΪ δΝ κΝ τθκζκΝ
κυΝπλκΰλΪηηα κμΝΰδα έΝζ δ κυλΰ έΝη ΝεζΪ δμέ 

 

9)  ΚζΪ δμΝ βΝcΠ 

 

ΗΝ εζΪ βΝ έθαδΝ κΝ ία δεσΝ υ α δεσΝ ΰδαΝ θαΝ βηδκυλΰβγ έΝ ΫθαΝ πλσΰλαηηα,Ν θαΝ ξ δ έΝ
βζα άΝαπσΝ βθΝαλξάέΝΣδμΝξλβ δηκπκδκτη ΝΰδαΝθαΝ δ Ϊΰκυη ΝΝηΫ αΝ Ναυ ΫμΝΫθαΝ κδξ έκΝηααέΝη Ν
δμΝ δ δσ β μΝ κυέΝ πέ βμΝπμΝπλσ υπαΝΰδαΝ βΝ βηδκυλΰέαΝαθ δε δηΫθπθέΝΓδαΝθαΝ κΝεα αζΪίκυη Ν
εαζυ ΫλαΝαεκζκυγ έΝπαλΪ δΰηαΝεαδΝ ιάΰβ βΝαυ κτέ 

 

.class person 

    { 

        public string Νame; 
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        public int Age; 

} 

 

 

Μ Ν κΝπαλαπΪθπΝ βηδκυλΰκτη Ν κΝπλσ υπκΝΰδαΝΫθαθΝΪθγλππκΝ κΝκπκέκΝεα αξπλκτη Ν
κΝσθκηαΝ κυΝεαδΝ βθΝβζδεέαΝ κυέΝΓδαΝ βΝ άζπ βΝζκδπσθ βμΝεζΪ βμΝαυ άμΝΰλΪφκυη Ν βΝζΫιβ-

εζ δ έΝclass 

ελδίυμΝ δπζΪΝ βμΝ κΝσθκηαΝ βμΝεαδΝ κΝπ λδ ξση θκΝ βμΝ κΝαβ Ϊη ΝηΫ αΝ Ναΰετζ μέΝΠδκΝ
αθαζυ δεΪμ 

static void Main(string[] args) 

        { 

            PersonΝεichaelΝοΝ newΝPerson()νΝ ήή βηδκυλΰέαΝαθ δε δηΫθκυΝ τπκυΝPersonΝη Ν κΝ
σθκηαΝεichael 

            PersonΝεaryΝοΝnewΝPerson()νΝήήαθ έ κδξα 

            ήήΝΟλδ ησμΝ δηυθΝΰδαΝ δμΝδ δσ β μΝ κυΝεichael 

            Michael.Age = 20; 

            Michael.HairColor = "Brown"; 

            ήήΝΟλδ ησμΝ δηυθΝΰδαΝ δμΝδ δσ β μΝ βμΝεary 

            Mary.Age = 25; 

            Mary.HairColor = "Black"; 

            // ε τππ β βμ βζδεέαμ κυμ 

            ωonsoleέWriteδine(Οεichael’sΝageΝοΝ{ί},ΝandΝεary’sΝageοΝ{1}Ο,Νεichaelέχge,Ν
Mary.Age); 

            Console.ReadLine(); 

        } 
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υΝαλξδεΪΝ βηδκυλΰκτη ΝβΝαθ δε έη θαΝ τπκυΝPersonέΝΈπ δ αΝΰέθ αδΝαλξδεκπκέβ βΝ πθΝ
αθ δε δηΫθπθΝmaryΝ εαδΝ brownέΝΌ αθΝ ζκδπσθΝ ΰέθ αδΝ βΝ βηδκυλΰέαΝ κυΝ αθ δε δηΫθκυΝmichaelΝ κΝ
compilerΝ ελα Ϊ δΝ βΝ γΫ δμΝ ηθάηβμΝ ΰδαΝ δμΝ υκΝ η αίζβ ΫμΝ έΝ ΚΪγ Ν αθ δε έη θκΝ ηπκλ έΝ θαΝ Ϋξ δΝ

κηΫθαΝ δαφκλ δεΪέ 

 

10)  CONSTRUCTORS 

 

ΈθαμΝ εα α ε υα άμΝ έθαδΝ ηδαΝ ηΫγκ κμΝ βΝ κπκέαΝ Ϋξ δΝ βθΝ δ δΪΝ κθκηα έαΝ η Ν βΝ εζΪ βΝ
,παέλθ δΝ αΝ κηΫθαΝ βμΝαζζΪΝ θΝηπκλ έΝθαΝ πδ λΫο δΝ δηΫμέΝΚΪγ ΝεζΪ βΝπλΫπ δΝθαΝΫξ δΝΫθαθΝ
εα α ε υα άΝκΝκπκέκμΝ λΫξ δΝαπσΝηκθσμΝ κυΝσ αθΝ βΝ βηδκυλΰκτη έ 

εκζκυγ έ παλΪ δΰηα 

class Circle 

{ 

    public Circle()  // default constructor 

    { 

        radius = 0.0; 

    } 

    public double Area() 

    { 

        return Math.PI * Math.Sqrt(radius); 

    } 

    private double radius; 

} 

Circle c; 

c = new Circle(); 
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double areaOfCircle = c.Area(); 

 

 

ΣκΝ παλαπΪθπΝ παλΪ δΰηαΝ έξθ δΝ βΝ βηδκυλΰέαΝ ηδαμΝ εζΪ βμΝ circleΝ εαγυμΝ εαδΝ κθΝ
εα α ε υα άΝ βμΝκΝκπκέκμΝκλέα δΝ βθΝαε έθαΝ Νίέ 

 κΝ υΰε ελδηΫθκΝεκηηΪ δΝευ δεαΝκΝεα α ε υα άμΝηαμΝ έθαδΝ βησ δκμΝπκυΝ βηαέθ δΝσ δΝ
ηπκλ έΝθαΝξλβ δηκπκδβγ έΝεαδΝΫιπΝαπσΝ βθΝεζΪ βΝ Ναθ έγ βΝθαΝηβθΝηπκλ έΝαθΝ κθΝ έξαη ΝεΪθ δΝ
private. 

 

βέβέβΝ Νΰζυ αΝώTεδ 
 

ΗΝHTML έθαδΝ ηδαΝ ΰζυ α πλκΰλαηηα δ ηκτ αλε Ϊ απζΪ φ δαΰηΫθβ απκ ζκτη θβ  

απσΝ κδξ έα αΝκπκέα ηπκλκτθ θαΝξλβ δηκπκδβγκτθ ΝεκηηΪ δα θσμΝε δηΫθκυ  ΰδαΝθαΝ υ κυθ 
δαφκλ δεσ θσβηα ΝΫθαΝαλξ έκέΝ βθΝκυ έα έθαδΝηδαΝΰζυ α βΝκπκέα υθ Ϊ αδ ΝΫθαΝtext 

αλξ έκ εαδΝηδαΝ βμΝζ δ κυλΰέα έθαδΝβΝαθΪΰθπ β εαδΝβΝαπ δεσθδ β  βμΝαπσΝΫθαθΝπζκβΰσ. ΟΝπζκβΰσμ 
θΝ ηφαθέα δ δμΝ θ κζΫμ πκυΝ έθαδΝΰλαηηΫθ μ κΝtext αζζΪ δμΝξλβ δηκπκδ έ ΰδαΝθαΝεαγκλέ δ κΝΝ

ππμΝγαΝαπ δεκθδ έ κΝε έη θκέΝΓδαΝ βθΝεα αθσβ β αεκζκυγ έ ΫθαΝπαλΪ δΰηα.  

θκέΰκθ αμ ΫθαΝtext αλξ έκ εαδΝπζβε λκζκΰυθ αμ αΝπαλαεΪ π: 

<!DOCTYPE html> 

<html> 

<head> 

<title>Page Title</title> 

</head> 

<body> 

 

<h1>My First Heading</h1> 

<p>My first paragraph.</p> 

 

</body> 

</html> 
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ΟΝπζκβΰσμ γαΝ ηφαθέ δ κΝπαλαεΪ π: 

 

 

 

2.2.3 Γζυ α PHP 
 

H PHP έθαδΝηδαΝπκζτΝΰθπ ά ΰζυ α πλκΰλαηηα δ ηκτΝβ κπκέα ηπκλ έ θαΝ δ ξπλά δ 
ΝHTML. Χλβ δηκπκδ έ αδ ΰδαΝ πλκΰλαηηα δ ησ δα δε υαευθ φαληκΰυθ εαδΝ δ δεΪ ΰδαΝ βΝ
βηδκυλΰέα δ κ ζέ πθ , dynamic δ κ ζέ πθ , βζα ά ζέ πθ πκυΝηπκλκτθ θαΝ π ι λΰΪακθ αδ 

online απσΝ κθΝ δαξ δλδ ά αθΪζκΰα η Ν αΝξαλαε βλδ δεΪ κυΝξλά β σππμΝαθΝ έθαδΝWindows , 

Linux εέαέΝ,Ν β φυ δεά δ τγυθ β κυΝεζπέΝ έθαδΝηδαΝΰζυ α βΝκπκέα δαξ δλέα αδ ζ δ κυλΰέ μ εαδΝ
λΰα έ μ  ηδαμΝ ζέ αμ  σππμΝΰδαΝπαλΪ δΰηα ΰδαΝ βθΝ βηδκυλΰέα ζκΰαλδα ηκτ θσμΝξλά β κΝ
κπκέκ κΝ πλαΰηα κπκδ έ Ν υθ λΰα έα η Ν βθΝHTMLέΝ ΜδαΝ πδπζΫκθ ζ δ κυλΰέα βμΝ έθαδΝ βΝ
υθ λΰα έα η ΝMySQL ΰδαΝ βΝ π ι λΰα έα κηΫθπθ ηΫ α ΝίΪ δμ σππμΝ κΝπαλΪ δΰηα πκυΝ
αθαφΫλαη  , η Ν εκπσ βθΝαπκγάε υ β πθΝusernames εαδΝ πθΝpasswords. 

ΙΚΟΝ Ν24 Π Ρ ΙΓΜ  HTML 
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2.3 Arduino ide 
 

βέγέ1Ν δ αΰπΰάΝ κΝχrduinoΝIDE 
 

ΣκΝ π λδίΪζζκθΝ κυΝ Arduino π λδζαηίΪθ δΝ ΫθαθΝ π ι λΰα άΝ ε δηΫθκυΝ κθΝ κπκέκΝ
ΰλΪφκυη Ν κθΝευ δεαΝ,Ν βθΝ υΰε ελδηΫθβΝπ λέπ π βΝ Νΰζυ αΝCΠΝ,ΝηδαΝπ λδκξάΝη Νηβθτηα αΝ
,ΝηδαΝΰλαηηάΝ λΰαζ έπθΝη ΝηδαΝ δλΪΝζ δ κυλΰδυθΝεαδΝη θκτέΝυθ Ϋ αδΝη Ν βΝπζαεΫ αΝArduino η Ν
εκπσΝ κΝαθΫία ηαΝ κυΝευ δεαΝεαδΝ βθΝ πδεκδθπθέαΝη αιτΝ κυμέΝΣκΝπλσΰλαηηαΝΰλΪφ αδΝ κθΝ
π ι λΰα άΝε δηΫθκυΝεαδΝΰέθ αδΝupload βθΝπζαεΫ αΝπκυΝξλβ δηκπκδκτη έΝΓδαΝθαΝΰέθ δΝ π σΝ
κΝ αθΫία ηαΝ πλΫπ δΝ θαΝ πδζΫικυη Ν βθΝ com βθΝκπκέαΝ Ϋξκυη Ν υθ Ϋ δΝ βθΝ πζαεΫ αΝ η Ν κθΝ
υπκζκΰδ άΝυ ΝθαΝυπΪλι δΝβΝ πδεκδθπθέαΝη αιτΝ κυμΝεαδΝθαΝαθ ί έΝκΝευ δεαμΝσππμΝ πέ βμΝεαδΝ
βθΝπζαεΫ αΝπκυΝξλβ δηκπκδκτη έΝ ε σμΝαπσΝ κΝαθΫία ηαΝ κυΝευ δεαΝαπαδ έ αδΝ πέ βμ,ΝΰδαΝ βθΝ
π άΝ πδεκδθπθέα,ΝΝβΝξλά βΝίδίζδκγβευθέΝΟδΝίδίζδκγάε μΝπαλΫξκυθΝ πδπζΫκθΝζ δ κυλΰέ μΝπκυΝ
ηπκλκτη ΝθαΝξλ δα κτη έΝΗΝ δ αΰπΰάΝαυ υθΝΰέθ αδΝαπσΝ κΝη θκτΝέΝSketchΝρΝImportΝδibraryέΝ
Ό αθΝζκδπσθΝπλαΰηα κπκδβγ έΝ κΝαθΫία ηαΝ κυΝευ δεαΝΝηπκλκτη ΝθαΝ κτη Ν κΝαπκ Ϋζ ηαΝ κυΝ
κΝSerial Monitor κΝκπκέκΝ δεκθέακθ αδΝ υλδαεΪΝ αΝ κηΫθαΝ αΝκπκέαΝΫξκυθΝ αζ έΝαπσΝ βθΝ

πζαεΫ αέΝΣΫζκμΝηπκλκτη ΝθαΝ έζκυη Ν κηΫθαΝηΫ πΝ κυΝserial monitor βθΝπζαεΫ αΝαλε δΝθαΝ
πζβε λκζκΰά κυη Ν κΝηάθυηαΝΝ κΝcommand line εαδΝθαΝπα ά κυη ΝSend 

 

 

ΙΚΟΝ Ν25 Π ΡΙ ΛΛΟΝΝχRDUIστΝIDE 



ΠΟΣΟΛΗ Μ ΣΡΗ ΧΝΝ Ν ΗΝ ΟΜ ΝΧΝΝΜ ΝΧΡΗΗΝΝΝΜΙΚΡΟ Λ ΓΚΣΗΝ
ARDUINO 

 

57 
 

 

 

 

 

 

2.4 Bluetooth Terminal HC-05 
 

 βθΝ παλΪΰλαφκ αυ άΝ γαΝ παλκυ δα έ κΝ πλσΰλαηηα πκυΝ ξλβ δηκπκδάγβε  ΰδαΝ θαΝ
πλαΰηα κπκδβγ έ κΝΫζ ΰξκμ κυΝbluetooth απσΝ κΝεδθβ σ.  

ΣκΝπλσΰλαηηα αυ σΝκθκηΪα αδ Bluetooth Terminal HC-05  εαδΝ δα έγ αδ πλ Ϊθ κΝ
Google Play Store. ΓδαΝ θαΝ πδ τξκυη  τθ β αθκέΰκυη  βθΝ φαληκΰά  βΝκπκέα θ λΰκπκδ έ 
αυ σηα α κΝ bluetooth κυΝ εδθβ κτ ηαμέΝ Πλυ βΝ θΫλΰ δαΝ έθαδΝ βΝ Ϊλπ βΝ ΰδαΝ θΫ μΝ υ ε υΫμ 
bluetoothέΝ Ό αθΝ ίλ γ έΝ βΝ υ ε υάΝ ηαμΝ πα Ϊη Ν connect εαδΝ βΝ πλυ β φκλΪ ηαμΝ αβ Ϊ θαΝ
πζβε λκζκΰά κυη  κθΝεπ δεσ πκυΝκλέακυη  ΰδαΝθαΝηπκλΫ κυη ΝθαΝ κΝΝ δαξ δλδ κτη ΝΝαθαζσΰπμέΝ
Μ Ν πδ υξάΝ τθ βΝ,ΝΰδαΝθαΝαθκέικυη Ν βΝπσλ αΝ( βΝπ λέπ π βΝηαμΝθαΝ θ λΰκπκδά κυη Ν κΝled 

ΙΚΟΝ  26 SERIAL MONITOR ARDUINO IDE 
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ζαηπΪεδέ)Ν ,Νπα Ϊη Ν κΝεκυηπέΝΝ κΝκπκέκΝ κΝΫξκυη ΝκθκηΪ δΝopenέΝΣαΝπαλαπΪθπΝπλκςπκγΫ κυθΝ
εαδΝ βΝ υΰΰλαφάΝεα ΪζζβζκυΝευ δεαΝκΝκπκέκμΝγαΝπαλκυ δα έΝπαλαεΪ πέ 

 

 

 

 

ΙΚΟΝ ΝΝ2  ΡΧ ΝΓΙ ΝΝ ΝΤΚ Τ ΝψδUETττTώ 
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ΙΚΟΝ ΝΝ3 ΚΟΤΜΠΙΝ ΝΟΙΓΜ ΣΟΝΠΟΡΣ  
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            Κ Φ Λ ΙΟ 3 

Ϊ βΝ κηΫθπθΝεαδΝπλκΰλαηηα δ ησμ 

 

3.1 Λκΰδ ηδεσ ηΫλκμ υ άηα κμ 
 

 κΝ ε φΪζαδκ αυ σΝ γαΝ δα υπυ κυη  αελδίυμ βΝ ζ δ κυλΰέα κυΝ υ άηα κμέΝ γαΝ
αθαζτ κυη  βζα ά κθΝ αελδίά λσπκ πδεκδθπθέαμ κυΝArduino η Ν βΝ ίΪ β κηΫθπθ,Ν βθΝ
απ δεσθδ β πθΝη λά πθ Νδ σξπλκ αζζΪ εαδΝ βΝίΪ β κηΫθπθ.  

 

3.1.1 Παλκυ έα β πέθαεα δ πλκ σξπλκυΝ 
 

ΟΝδ σξπλκμ απκ ζ έ αδ απσΝ βΝηδαΝεαδΝαλξδεά κυΝ ζέ α βΝκπκέα λαίΪ δ αΝ κηΫθα 

,Ν δμΝη λά δμ βζα ά κυΝαδ γβ άλα εαδΝ δμΝαπ δεκθέα δ ΝΫθαθΝπέθαεα η Νη λδεΪ αεσηα κδξ έα 

αΝ κπκέα έθαδΝ Ϋθαμ ατιπθ αλδγησμ  πκυΝ απκ ζ έ κθΝ αλδγησ πθΝ η λά πθ ,Ν βθΝ
βη λκηβθέα εαδΝυλα πκυΝαθΫίβε  βΝ υΰε ελδηΫθβ ηΫ λβ β,Ν κΝshop id κΝκπκέκ 

ηαμΝξλβ δη τ δ αθΝΫξκυη  π λδ σ λα απσΝΫθαΝηαΰααδΪ βθΝδ δΪ ίΪ β εαδΝ Ϋζκμ κθΝαλδγησ βμΝ
ηΫ λβ βμ κυΝ αδ γβ άλα. To link κΝ κπκέκ ξ υπΪη  έθαδΝ βΝ κπκγ έα βθΝ κπκέα Ϋξκυη  

απκγβε τ δ κΝαλξ έκ review_data.php   κθΝ κπδεσ δαεκηδ ά. 
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 βθΝ υθΫξ δα παλκυ δΪα αδ κΝευ δεαμ  βμΝΝαλξδεάμ ζέ αμ πκυΝ έθαδ  απκγβε υηΫθκμ 
κθΝ κπδεσ server 

 

<html> 

<head> 

    <title>Arduino People Counter</title> 

    <style type="text/css"> 

        .table_titles, .table_cells_odd, .table_cells_even { 

                padding-right: 20px; 

                padding-left: 20px; 

                color: #000; 

        } 

        .table_titles { 

            color: #FFF; 

            background-color: #666; 

        } 

        .table_cells_odd { 

            background-color: #CCC; 

        } 

        .table_cells_even { 

            background-color: #FAFAFA; 

        } 

        table { 

            border: 2px solid #333; 

        } 

        body { font-family: "Trebuchet MS", Arial; } 
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    </style> 

</head> 

 

    <body> 

        <h1>Arduino People Counter</h1> 

    <table border="0" cellspacing="0" cellpadding="4"> 

      <tr> 

            <td class="table_titles">ID</td> 

            <td class="table_titles">Date and Time</td> 

            <td class="table_titles">Shop Id</td> 

            <td class="table_titles">Measured Peoples</td> 

          </tr> 

 

 

ΣκΝαλξ έκ review_data.php ε σμ απσΝ κΝhtml πκυΝξλβ δηκπκδά αη   ΰδαΝ βθΝπαλκυ έα 

κυΝπέθαεα π λδΫξ δ εαδ ευ δεα κΝκπκέκμ έθαδΝίκβγβ δεσμΝεαδΝ υθ λΰΪα αδΝη ΝεΪγ ΝΫθαΝαλξ έκΝ
δ κ ζέ αμΝη Ν δΪΰλαηηαέΝΟδΝδ κ ζέ μΝαυ κτΝ κυΝ έ κυμΝεαζκτθΝαυ σΝ κΝαλξ έκΝ κΝκπκέκΝ έθαδΝ
υπ τγυθκΝ ΰδαΝ βθΝ απκ κζάΝ πθΝ εα αΰ ΰλαηηΫθπθΝ η λά πθΝ απσΝ βθΝ ίΪ βΝ κηΫθπθΝ δμΝ
ζέ μΝαπ δεσθδ βμΝ δαΰλαηηΪ πθέΝΎ λα αυ ΫμΝη α λΫπκυθΝ αΝ κηΫθαΝπκυΝ κυμΝπαλΫξ δΝ κΝ

αλξ έκΝreview_data.php Ν δαΰλΪηηα αέ 

 

<?php  

    // Start MySQL Connection 

    include('dbconnect.php');  

?> 

// Retrieve all records and display them 

    $result = mysql_query("SELECT * FROM peoplecounter ORDER BY id ASC"); 
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    // Used for row color toggle 

    $oddrow = true; 

    // process every record 

    while( $row = mysql_fetch_array($result) ) 

    { 

        if ($oddrow)  

        {  

            $css_class=' class="table_cells_odd"';  

        } 

        else 

        {  

            $css_class=' class="table_cells_even"';  

        } 

        $oddrow = !$oddrow; 

        echo '<tr>'; 

        echo '   <td'.$css_class.'>'.$row["id"].'</td>'; 

        echo '   <td'.$css_class.'>'.$row["log_time"].'</td>'; 

        echo '   <td'.$css_class.'>'.$row["shop_id"].'</td>'; 

        echo '   <td'.$css_class.'>'.$row["atoma"].'</td>'; 

        echo '</tr>'; 

    } 

?> 

    </table> 

    </body> 

</html> 
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3.2 Ϊ β κηΫθπθ 
 

ΗΝ ίΪ β κηΫθπθ πκυΝ πλαΰηα κπκδάγβε , Ϋξ δ κΝσθκηα peoplecounter εαδΝ π λδΫξ δ 
ΫθαθΝ πέθαεα πκυΝ κθκηΪα αδ peopleέΝ ΟΝ πέθαεαμ αυ σμ απαλ έα αδ απσΝ ζΝ άζ μ πκυΝ
ξλβ δηκπκδκτθ αδ ΰδαΝ βθΝεα αΰλαφά κηΫθπθ , βζα ά πθΝη λά πθ κυΝαδ γβ άλα. ΓδαΝθαΝ
φ δΪικυη  βΝίΪ β αθκέΰκυη  βθΝ ζέ α phpmyadmin , βηδκυλΰκτη  ηδαΝθΫα ίΪ β κηΫθπθ 
η Ν κΝσθκηα πκυΝγΫζκυη   εαδΝ λΫξκυη  κΝπαλαεΪ π αλξ έκ ΰδαΝθαΝ βηδκυλΰβγ έ κΝπέθαεαμ πκυΝ
γΫζκυη .  

 

 

 

 

 

 

ΙΚΟΝ Ν28  Ν ΟΜ ΝΧΝΝΣΟΝ Ι ΚΟΜΙΣ ΝΜ  

ΙΚΟΝ Ν29 ΚΧ ΙΚ  ΓΙ ΝΣ ΝΝ ΜΙΟΤΡΓΙ  ΣΟΤΝΠΙΝ Κ  Μ ΝΣ ΝΝ   ΟΜ ΝΧΝ 
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ΟΝπαλαεΪ πΝπέθαεαμΝξλβ δηκπκδ έ αδΝΰδαΝ βθΝεα αξυλδ βΝ πθΝη λά πθΝ κυΝαδ γβ άλαΝ
εαδΝ βθΝεα αΰλαφάΝ βμΝυλαμΝεα ΪΝ βθΝκπκέαΝΫΰδθ Ν ΰΰλαφάέΝ εκζκυγ έΝαθαζυ δεάΝπ λδΰλαφάΝ πθΝ
π έπθΝ κυμ 

 

 

Ό ο α 

 

ύπος 
 

ύ εσ  

 
Πλκ πδζκΰά 

 
Time 

 
timestamp 

 

  
CURRENT_TIMESTAMP 

 
            Shop_id 

 
varchar(30) 

 

 
latin1_swedish_ci 

 
None 

 
atoma 

 
varchar(10) 

 

 
latin1_swedish_ci 

 
None 

 

 

 

• Time: υΝΰέθ αδ βΝεα αΰλαφά βμΝβη λκηβθέαμ εαδΝ βμΝυλαμ πκυΝαθΫίβε Νβ 

ηΫ λβ β  

 

• Shop_id: πκ ζ έ αθαΰθπλδ δεσ κυΝεα α άηα κμ Νπ λέπ π β πκυΝυπΪλξκυθ 
πΪθπ απσΝΫθα 

 

 

• Atoma: αΝ atoma έθαδΝ βΝ ηΫ λβ β κυΝ αδ γβ άλα πκυΝ απκγβε τ αδ βΝ ίΪ β 

κηΫθπθ 

 

 

ΠΙΝ Κ Ν3 ΠΙΝ Κ ΝΚ Σ ΥΧΡ  ΧΝΝΜ ΣΡ  ΧΝΝΣ ΝΝ   
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γέγΝ πδεκδθπθέα ίΪ βμ κηΫθπθ 
 

H πδεκδθπθέα η αιτ κυΝ ηδελκ ζ ΰε ά Arduino εαδΝ βμΝ ίΪ βμ κηΫθπθ 
πλαΰηα κπκδ έ αδ η Ναλξ έαέΝphp ΰδαΝθαΝζαηίΪθ δ εαδΝθαΝαπκ υπυθ δ αΝ κηΫθαέΝΝΣαΝαλξ έα αυ ΪΝ
ίλέ εκθ αδ ηΫ α κθΝ κπδεσ δαεκηδ ά. εκζκυγ έ βΝαθΪζυ β πθΝαλξ έπθ αυ υθ, 

ΙΚΟΝ Ν30 ΜΦ ΝΙ ΝΣΧΝΝΚ Σ ΥΧΡ Μ ΝΧΝΝΜ ΣΡ  ΧΝΝΣ ΝΝPώPεYχDεIσ 
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• dbconnect.php. 

 ΣκΝαλξ έκ αυ σΝ έθαδΝ βηδκυλΰάγβε  ΰδαΝθαΝι εδθά δ βΝ τθ β η Ν βΝίΪ β κηΫθπθ 
peoplecounter. 

 

<?php 

$MyUsername = "root";  // σθκηα ξλά β ΰδαΝ βΝMySQL 

$MyPassword = "";  // επ δεσμ ΰδαΝ βθΝΝMySQL 

$MyHostname = "localhostΟνΝΝήήΝ κΝσθκηα κυΝ κπδεκτ δαεκηδ ά 

$dbh = mysql_pconnect ($MyHostname, $MyUsername, $MyPassword); // τθ β  

$selected = mysql_select_db ("peoplecounter»,Νdbh)νς> 

 

• add_data.php. 

ΣκΝαλξ έκ αυ σΝ πδεκδθπθ έ η Ν κΝdB connect.php ΰδαΝθαΝ πΫζγ δ βΝ τα υιβ η Ν βΝίΪ β 

κηΫθπθ .  βΝ υθΫξ δα παέλθ δ αΝ κηΫθα κυΝαδ γβ άλα εαδΝ αΝη αφΫλ δ βΝίΪ β ηαμέ 

εκζκυγ έ κΝευ δεαμ 

 

<?php 

    // τθ β η Ν βΝίΪ β κηΫθπθ ία δαση θκδ κΝdbconnect.php file 

    include("dbconnect.php"); 

    // Κα αΰλαφά κηΫθπθ βΝίΪ β η λΪ απσΝ βθΝζάοβ. 

    $SQL = "INSERT INTO peoplecounter. peoplec (shop_id, atoma) VALUES 

('".$_GET["shop_id"]."', 

 '".$_GET["atoma"]."')";      
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    ήήΝ υΝ λΫξ δ βΝ άζπ β SQL  

    mysql_query($SQL); 

    // Go to the review_data.php (optional) 

    header("Location: review_data.php"); 

?> 

 

3.4 Πλκΰλαηηα δ ησμ Arduino  
 

ΟδΝ ίδίζδκγάε μ κυΝ Arduino ηαμΝ παλΫξκυθ έ  drivers ΰδαΝ εΪπκδα υ ε υά πκυΝ
υθ Ϋ κυη  πΪθπ κθΝηδελκ ζ ΰε ά, έ  έθαδΝευ δεαμ κΝκπκέκμ π λδΫξ δ εΪπκδα functions αΝ
κπκέα ξλβ δηκπκδκτθ αδ πκζτΝ υξθΪ. ΤπΪλξκυθ υκΝ δ υθ ίδίζδκγάε μ. ΟδΝπλυ μ έθαδΝαυ ΫμΝπκυΝ
ίλέ εκθ αδ ηΫ α κΝArduino απσΝηκθΫμ κυμ,Ν βζα ά θΝ δμΝεΪθκυη  η έμ install. , παλΫξκθ αδ 
ηΫ α κΝIDE εαδΝκδΝπδκΝία δεΫμ παλΫξκυθ βθΝ υθα σ β α  πδεκδθπθέαμ η Ν δαφκλΪ εκηηΪ δα 

hardware σππμΝ έθαδΝ κδΝ λίκεδθβ βλ μέΝ ε σμ απσΝ αυ ΫμΝ Ϋξκυη  εαδΝ δμΝ ίδίζδκγάε μ πκυΝ
ΰεαγδ κτη  η έμ κδΝ ξλά μ ΰδαΝ δ δεά πδεκδθπθέα η αιτ βμΝ πζαεΫ αμ εαδΝ θσμ αζζκτ  

κδξ έκυ   

 

3.5 α δεΫμ ίδίζδκγάε μ  
 

3.5.1 δίζδκγάεβ adafruit_cc3000.h 

 

ΗΝίδίζδκγάεβ αυ άΝ έθαδΝυπ τγυθβ ΰδαΝ βθΝ πδεκδθπθέα κυΝArduino mega η Ν βΝπζαεΫ α 

βμΝAdafruit ccγίίίέΝΗΝπζαεΫ α αυ άΝξλβ δηκπκδ έ αδ ΰδαΝ βΝ τθ β κυΝArduino κΝ έε υκ. 

ΠαλΫξ δ βΝ ζ δ κυλΰέα βμΝ πζαεΫ αμ πμΝ δαεκηδ ά βΝ πμΝ π ζΪ β. εκζκυγ έ αθΪζυ β πθΝ
υθαλ ά πθ πκυΝξλβ δηκπκδάγβεαθ: 

 

➢ wifiinit (): ΗΝ υθΪλ β β αυ άΝ ηαμ παλκυ δΪα δ βΝ δα δεα έα τθ βμ βμΝ
πζαεΫ αμ κΝ δα έε υκ ηΫ π ηδαμΝ δλΪμ θ κζυθέ Μ Ν βΝ άζπ β βμΝmac address 

βμΝπζαεΫ αμ πλκ παγ έ θαΝ υθ γ έ εαδΝ Νπ λέπ π β τθ βμ αβ Ϊ δ DHCP  
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➢ connectServer() μΝΝΗΝ υΰε ελδηΫθβ  υθΪλ β β πδξ δλ έ βθΝ πδεκδθπθέα η Ν κθΝ
server. Χλβ δηκπκδ έ βΝ άζπ β δ κ ζέ αμ εαδΝ βθΝimp ΰδαΝθαΝ υθ γ έ εαδΝθαΝ
η αφΫλ δ δμΝη λά δμ κυΝαδ γβ άλα.  

 

➢ Connect (): υθ Ϋ αδ η Ν βθΝ IP εαδΝ βθΝ πσλ α πκυΝ Ϋξκυη  πδζΫι δΝ εα Ϊ βΝ
βηδκυλΰέαέ θΝ υθ γ έ εαδΝ έθαδΝ true σ  ηφαθέα δ ηάθυηα πδ υξέαμ αζζδυμ 
απκ υξέαμ. 
 

➢ miscInit(): θ λΰκπκδ έ βΝπζαεΫ α ΰδαΝθαΝι εδθά δ βΝζ δ κυλΰέα βμέ 
 

 

➢ timeCheck() : ΜΫ π κυΝWi-Fi βμΝ πζαεΫ αμ adafruit  ΰέθ αδ βΝαθααά β β βμΝ
υλαμ βΝκπκέα υπκζκΰέα αδ απσΝ κΝ1λιίέ 

 

 

 

3.5.2 δίζδκγάεβΝSPIέh 
 

ΗΝίδίζδκγάεβ αυ άΝηαμΝ έθ δ βθΝ πδζκΰά τθ βμ η  Ϊζζ μΝSPI υ ε υΫμ η Ν κΝArduino 

πμΝευλδΪ υ ε υάέΝΧμΝSPI ( δλδαεά π λδφ λδεά δ παφά ) κλέακυη   ΫθαΝπλπ σεκζζκ κηΫθπθ  
πκυΝ κΝ ζ δ κυλΰκτθ κδΝ ηδελκ π ι λΰα Ϋμ  ΰδαΝ θαΝ Ϋξκυθ βΝ δθσ β α πδεκδθπθέαμ η Ν Ϊζζ μΝ
υ ε υΫμ βΝη ΝΪζζκθ ηδελκ ζ ΰε ά. 

 

 

3.5.3 δίζδκγάεβΝDHΣ 

 

Η ίδίζδκγάεβΝ αυ άΝ ξλβ δηκπκδ έ αδΝ ΰδαΝ βθΝ η Ϊφλα βΝ κυΝ αθαζκΰδεκτΝ άηα κμΝ κυΝ
αδ γβ άλαΝ Νπλαΰηα δεά δηά. 

 

3.5.4 δίζδκγάεβ SD.h 
 

ΗΝ ίδίζδκγάεβ αυ άΝ πδ λΫπ δ βΝ εα αΰλαφά βθ εΪλ α αζζΪ εαδΝ βθΝ αθΪΰθπ β  

κηΫθπθ απσΝαυ ά. Τπκ βλέα δ τπκυμ αλξ έπθ FAT1θΝεαδΝFAT32. πδ λΫπ δ βθΝεα αΰλαφά 

πκζζυθ αλξ έπθ ηΫ α Ν ΫθαθΝ φΪε ζκ ξπλέακθ αμ αΝ η Ν Ν Ν Ν Ν ξΝ Ν ήΝ Ν ρέΝ ΓδαΝ παλΪ δΰηα 
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“directory/filename.txt”έΝΝ θΪζκΰα η Ν βθΝΫε κ β βμΝίδίζδκγάεβμ υπκ βλέα δ κΝΪθκδΰηα πκζζυθ 
αλξ έπθέΝ ΗΝ πδεκδθπθέα η αιτ κυΝ ηδελκ ζ ΰε ά εαδΝ βμΝ εΪλ αμ ΰέθ αδ η Ν ξλά β SPI εαδΝ
ζαηίΪθ δ ξπλΪ αΝοβφδαεΪ pin 11,12,13 βΝ αΝηί,η1,ηβέΝ 

 

 

3.6 Πλκΰλαηηα δ ησμ αδ γβ άλα υπ λάξπθ 
 

 κΝ πλυ κ ε φΪζαδκ παλκυ δΪ βε  κΝ αδ γβ άλαμ κ κπκέκμ ξλβ δηκπκδάγβε  βθΝ
λΰα έα αυ άέΝΝΟΝαδ γβ άλαμ αυ σμ έθαδΝυπΫλβξπθ. πκ ζ έ αδ απσΝΫθαθΝπκηπσ εαδΝΫθαθΝ ε ά. 

επΫηπ δ βζα ά υπΫλβξκυμ εαδΝαθΪζκΰα η Ν κθΝξλσθκ πκυΝγαΝεΪθ δ  κΝ Ϋε βμ θαΝ κυμΝαθ δζβφγ έ 
σ αθΝίλ δΝ ηπσ δκ εαδΝαλξέ δ βΝ πδ λκφά κυμ,Νυπκζκΰέα δ βθΝαπσ α β βθΝκπκέα ίλΫγβε  κΝ
αθ δε έη θκ. Μ α λΫπ δ βζα ά οβφδαεά έ κ κ Ναπσ α βέΝΓδαΝ βθΝζ δ κυλΰέα κυΝαδ γβ άλα 

ξλ δΪα αδ θαΝεαζΫ κυη  βΝ υθΪλ β β readSensor()  

εκζκυγ έ κΝευ δεαμ: 

 

void readSensor () { 

  long duration, distance; 

  digitalWrite(trigPin, LOW);   

  delayMicroseconds(2);  

  digitalWrite(trigPin, HIGH); 

  delayMicroseconds(10);  

  digitalWrite(trigPin, LOW); 

  duration = pulseIn(echoPin, HIGH); 

  distance = (duration/2) / 29.1; 

  if (distance < 100) {   

    Serial.println(distance); 

    atoma=atoma+1;  

    writeFile(); 

  } 
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  if (distance >= 200 || distance <= 0){ 

    Serial.println("Out of range"); 

  } 

  else { 

    Serial.println(distance); 

    Serial.println(" cm"); 

  } 

  delay(800); 

} 

 

3.7 Πλκΰλαηηα δ ησμ  πζαεΫ αμ Bluetooth  
 

ΗΝ υ ε υά Bluetooth εκπσ Ϋξ δ κθΝ απκηαελυ ηΫθκ  Ϋζ ΰξκ θσμΝ κδξ έκυ,Ν βθΝ
παλκτ α φΪ β θσμ led . θαζτκθ αμ κΝ,Ν υθ Ϋκυη  κΝεδθβ σ ηαμΝη Ν βθΝ υΰε ελδηΫθβ πζαεΫ α 

ηΫ π θσμΝπλκΰλΪηηα κμέΝΌ αθΝβΝ τθ β ΰέθ δ πδ υξάμ σ  ηπκλκτη  θαΝ δαξ δλδ κτη  κΝled. 

 Ν ΪζζβΝ π λέπ π β γαΝ ηπκλκτ  θαΝ αθκέι δ ηδαΝ πσλ α ΰδαΝ θαΝ δ Ϋζγκυη  Ν ΫθαΝ εα Ϊ βηα. 

εκζκυγ έ βΝπαλκυ έα β κυΝπλκΰλΪηηα κμ πκυΝξλβ δηκπκδάγβε  ,ίάηα ίάηα βΝ τθ β κυΝ
εδθβ κτ η Ν κΝBluetooth σππμΝεαδΝκΝευ δεαμ βμΝπζαεΫ αμ. 

 

Φπ κΰλαφέ μ εαδΝ π λδΰλαφά κυΝ πλκΰλΪηηα κμ ΰδαΝ κΝBluetooth ππμΝ υθ Ϋ αδ ππμΝ
ζΫΰξπ κΝled εζπέ  

 

Κυ δεαμ: 

 

void bluetooth()  
{ 
    // listen for communication from the BT module and then write it 

to the serial monitor 
    if ( Serial1.available() )    
    {   
         c = Serial1.read(); 
         Serial.write( c );  
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         digitalWrite(led, HIGH); 
         ssd(); 
         digitalWrite(led, LOW); 
    } 
  
  
    // listen for user input and send it to the HC-05 
   if ( Serial.available() )    
   {  
         c = Serial.read(); 
         Serial1.write( c );  
                 digitalWrite(led, LOW); 
 
   } 
  
} 
 
 
 
 
 

3.7.1 πκ κζά η λά πθ βΝίΪ β κηΫθπθ 

 

ΗΝπζαεΫ α ηαμΝ(Arduino mega ) Ϋξ δ πλκΰλαηηα δ έ ΰδαΝθαΝ υθ Ϋ αδ εαδΝθαΝαθ ίΪα δ 
η πΝ wifi δμΝ η λά δμ κυΝ αδ γβ άλα αθΪ αε Ϊ ξλκθδεΪ δα άηα α βΝ ίΪ βέΝ ΓδαΝ θαΝ
πλαΰηα κπκδβγ έ αυ σΝΰέθ αδ ξλά β βμΝ υθΪλ β βμ connectServerέΝΝΗΝ υΰε ελδηΫθβ υθΪλ β β 

ε ζ έ αδ αθΪ ξλκθδεσ δΪ βηα κΝκπκέκ κΝΫξκυη  κλέ δ η έμέΝΓδαΝ κθΝυπκζκΰδ ησ κυΝξλσθκυ 

απσΝ βΝπζαεΫ α ηαμΝξλβ δηκπκδκτη  η λβ ά έΣκΝArduino  δαξ δλέα αδ   βθΝυλα βΝκπκέα Ϋξ δ 
υπκζκΰδ έ ηΫ π κυΝ δα δε τκυ ΰδαΝ κΝ π λδεσ κυΝλκζσδ  εαδΝκΝαθ έ λκφκμ αυ σμ η λβ άμ 
σ αθΝηβ θέα δ ι εδθΪ δ βΝ τθ β η Ν βΝίΪ β. εκζκυγ έ κ ευ δεαμ. 

Κυ δεαμ  connectServer() 

 

void connectServer () { 
 
  uint32_t ip; 
  
  Serial.print(WEBSITE); Serial.print(F(" -> "));  
  while (ip == 0) { 
    if (! cc3000.getHostByName(WEBSITE, &ip)) { 
      Serial.println(F("Couldn't resolve!")); 
    } 
    delay(500); 
  } 
 
  cc3000.printIPdotsRev(ip); 
  Serial.println(""); 
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  ip=cc3000.IP2U32(192, 168, 1, 7); 
 
  Adafruit_CC3000_Client www = cc3000.connectTCP(ip, 80); 
  if (www.connected()==1) { 
    char temp[30]; 
    char temp1[30];     
    sprintf(temp, "%d", atoma); 
    sprintf(temp1, "%d", shop_id); 
 
    Serial.println(F("Connected to server"));     
    Serial.println(F("Connected !")); 
    www.fastrprint(F("GET ")); 
    www.fastrprint(WEBPAGE); 
    www.fastrprint(temp); 
    www.fastrprint("&&shop_id="); 
    www.fastrprint(temp1); 
    www.fastrprint(F(" HTTP/1.1\r\n")); 
    www.fastrprint(F("Host: "));  
    www.fastrprint(WEBSITE);  
    www.fastrprint(F("\r\n")); 
    www.fastrprint(F("Connection: close\r\n\r\n")); 
  }  
  else { 
    Serial.println(F("Connection failed"));     
    return; 
  } 
 
  Serial.println(F("-------------------------------------")); 
 
} 
 

 

3.8 Κα αΰλαφά κηΫθπθ ΝεΪλ α ηθάηβμ SD 
 

ΜδαΝ αεσηα ζ δ κυλΰέα πκυΝ Ϋξκυη  πλκ γΫ δ έθαδΝ βΝ εα αΰλαφά πθΝ η λά πθ κυΝ
αδ γβ άλα Ν ηδαΝ εΪλ α ηθάηβμέΝ ΠδκΝ αθαζυ δεΪ, Ϋξκυη  κπκγ ά δ βθΝ δ δεά κξά βμΝ
πζαεΫ αμ adafruit ccγίίίΝηδαΝεΪλ α ηθάηβμ SD.ΜΫ α Ναυ άΝ βηδκυλΰκτη  ΫθαΝαλξ έκ ηκλφάμ 
text (.txt)Ν Ν κΝκπκέκ εαδΝεα αΰλΪφκθ αδ κδΝη λά δμέΝ ΝΟΝευ δεαμ πκυΝ βηδκυλΰά αη  έθαδΝκΝ
παλαεΪ π: 

 

void writeFile () { 
   myFile = SD.open("example.txt", FILE_WRITE); 
   
  // εά  α ί ε   φά ε  ό ε γ άφε ε αυ ό 
  if (myFile) { 
    Serial.println("Writing to example.txt..."); 
    myFile.println("there are  "); 
    myFile.println(atoma); 
    myFile.println("people  "); 
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    Serial.write(myFile.println(atoma)); 
    // close the folder 
    myFile.close(); 
  }  
} 
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              Κ Φ Λ ΙΟ 4 

Κυ δεαμΝω# 

 

 

4.1 Κυ δεαμ  
 

 

ΟΝευ δεαμ γαΝπαλκυ δα έ η Ν δλΪ ε Ϋζ βμ.  

ήήκδΝ παλαεΪ π ΰλαηηΫμ ευ δεα εαζκτθ δμΝ ίδίζδκγάε μ πκυΝ ξλ δαασηα έΝ ΚΪγ Ν
ίδίζδκγάεβ ξλβ δηκπκδ έ αδ ΰδαΝι ξπλδ ά κυζ δΪ βΝκπκέα πλαΰηα κπκδ έ αδ ηΫ α κθΝευ δεα. 

Χπλέμ αυ Ϋμ,ΝκδΝζ δ κυλΰέ μ κυΝευ δεα ΝγαΝά αθ φδε Ϋμ. 

 

 

ΗΝ δεσθα αυ άΝ ηαμΝ παλΫξ δ ξλά δη μ πζβλκφκλέ μ , η λδεΫμ απσΝ δμΝ κπκέ μ γαΝ
ξλ δα κτη .  

 

 
ΙΚΟΝ Ν31 CMD ΓΙ  Ν  ΡΟΤΜ  Σ Ν IP ΣΟΤ Ι ΚΟΜΙΣ  Μ  
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ΟΝευ δεαμΝγαΝπαλκυ δα έ η Ν δλΪ ε Ϋζ βμΝ 
 
 
ήήΟδΝπαλαεΪ π ΰλαηηΫμ ευ δεα εαζκτθ δμΝίδίζδκγάε μ πκυΝξλ δαασηα . 
//ΚΪγ  δίζδκγάεβ ξλβ δηκπκδ έ αδ ΰδαΝι ξπλδ ά κυζ δΪ πκυΝπλαΰηα κπκδ έ αδ ηΫ α  
κθΝευ δεα. 

//Χπλέμ αυ Ϋμ,ΝκδΝζ δ κυλΰέ μ κυΝευ δεα ΝγαΝά αθ φδε Ϋμ. 
 
 
#include <Adafruit_CC3000.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫ αμ adafruit cc3000 
#include <Adafruit_CC3000_Server.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫ αμ adafruit cc3000 
#include <ccspi.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫ αμ adafruit cc3000 
#include <SPI.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫ αμ arduino 
#include <string.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫ αμ arduino 
#include "utility/debug.h" //ίδίζδκγάεβ πζαεΫ αμ arduino 
#include <stdio.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫ αμ arduino 
#include <URL.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫ αμ adafruit cc3000 
#include <Bridge.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫ αμ adafruit cc3000 
#include <HttpClient.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫ αμ adafruit cc3000 
#include <DHT.h>  ήήίδίζδκγάεβΝ κυΝαδ γβ άλαΝυπ λάξπθ 
#include <Ethernet.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫ αμ adafruit cc3000 
#include <EthernetClient.h>  //ίδίζδκγάεβ πζαεΫ αμ adafruit cc3000 
#include <SD.h>  //ίδίζδκγάεβ εΪλ αμ ηθάηβμ 
 
 
 βθΝ υθΫξ δα κυΝευ δεα : 
 
#define WLAN_SSID       "COSMOTE-C6C3CE" // υ ίΪακυη  κΝσθκηα κυΝwifiΝΝΝΝΝΝ 
#define WLAN_PASS      "ZNxGFTa7fQxjrDkv" // υ κθΝεπ δεσ κυΝwifi 
#define WEBSITE      "localhost" // κλέακυη  κθΝ κπδεσ δαεκηδ ά 
#define WEBPAGE      "/add_data.php?atoma="  // βζυθκυη  κΝurlΝπκυΝγαΝξ υπά δ  
κθΝServer 

ήήΝΰδαΝθαΝΰέθ δ πλκ γάεβ ηΫ λβ βμ βΝη αίζβ ά ΟatomaΟΝΝ κθΝπέθαεα 
#define WEBPAGE1      "/add_data.php?shop_id=" // url πκυ γα ξ υπά δ κθ server  
ήήΰδαΝθαΝΰέθ δ πλκ γάεβ κυΝαλδγηκτ εα α άηα κμ  βθΝη αίζβ ά Οshop_idΟΝ κθΝ 
πέθαεα  
#define WLAN_SECURITY   WLAN_SEC_WPA2 // κλέακυη  τπκ α φΪζ δαμ βμΝ 
α τληα βμ τθ βμ 
#define FIVEMIN (1000UL * 60 * 5)  // εΪγ  πκ Ϋ γαΝΰέθ δ βΝ τθ β η Ν κθΝ δαεκηδ ά.  
κΝΟηΟΝ κΝ Ϋζκμ  

// βηαέθ δ αθΪ  5 ζ π Ϊ.  
#define LEAP_YEAR(Y) ( ((1970+Y)>0) && !((1970+Y)%4) && ( ((1970+Y)%100) ||  
!((1970+Y)%400) ) )  
// υ υπκζκΰέα αδ κΝξλσθκμ απσ κΝ1λιίέΝΈ δ κΝυπκζκΰέα δ κΝ rduino. 
#define DAYTOSEC  86400 //η α λκπά βμΝβηΫλαμ Ν υ λσζ π α  
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#define ADAFRUIT_CC3000_IRQ   3   
#define ADAFRUIT_CC3000_VBAT  5 
#define ADAFRUIT_CC3000_CS    10 
Adafruit_CC3000 cc3000 = Adafruit_CC3000(ADAFRUIT_CC3000_CS,  
ADAFRUIT_CC3000_IRQ, ADAFRUIT_CC3000_VBAT, 
                         SPI_CLOCK_DIVIDER);  
Adafruit_CC3000_Client client; 
ήή αΝπαλαπΪθπ pin ξλβ δηκπκδκτθ αδ ΰδαΝ βθΝ πδεκδθπθέα κυΝccγίίίΝη Ν κΝ rduino  
 
#define trigPin 9  
#define echoPin 8 
ήΩ αΝβΝαυ Ϊ pinΝΰδαΝ κθΝαδ γβ άλα απσ α βμ κΝtrigPin πκυΝ κΝΫξκυη  υθ ηΫθκ κΝ 
pinΝλΝ κυΝ rduino 
ηαμΝ έθαδ κΝπκηπσμ εαδΝ κΝechoPin κΝκπκέκ κΝΫξκυη  υθ Ϋ δ κΝκΝ έθαδ κΝ Ϋε βμ ηαμ 
 */ 
 int led=44; ήή κΝpinΝ κΝκπκέκ έθαδ υθ ηΫθκ κΝledΝ 
 const int buzzer1 = 30;  // βζυθκυη  κΝPin κυΝbuzzer  
  
ΗΛΧΜ Ν ΝΜ Σ ΛΗΣ : 

 
 
unsigned long rolltime = millis() + FIVEMIN; // υ βζυθκυη  η  σθκηα rolltime βθ  
η αίζβ ά πκυΝ 
// ξλβ δηκπκδ έ αδ ΰδαΝθαΝηαμΝίκβγά δ υ  θαΝεα αζΪίκυη  πκ Ϋ πΫλα  κΝξλσθκμ πκυΝ 
εαγκλέακυη   
ήήΰδαΝθαΝ υθ γ έ κΝ rduino η Ν βθΝίΪ β κηΫθπθ ηαμΝξλβ δηκπκδυθ αμ κΝ π λδεσ  
λκζσδ κυΝ 
// rduinoέΝκδΝη αίζβ Ϋμ αυ Ϋμ τπκυ unsigned long ξλβ δηκπκδκτθ αδ ΰδαΝ βθΝ 
απκγάε υ β θκτη λπθ  
// η ΰΪζκυ η ΰΫγκυμ Ϋπμ ζΝbytesΝέΝ θΝαπκγβε τκυθ αλθβ δεκτμ αλδγηκτμ Ϋξκθ αμ τλκμ  
απσ 0 Ϋπμ   
//4,294,967,295  
 
int atoma = 0; //η αίζβ ά κυΝαδ γβ άλα απσ α βμ ΰδαΝθαΝη λΪ δ αΝΪ κηα 
int shop_id=100; //η αίζβ ά  αλδγηκτ εα α άηα κμέΝΣκΝκλέα δ κΝξλά βμ 
 
boolean tag = false; // υ βζυθκυη  βθΝη αίζβ ά tagΝπμΝboolean 
ήήΝκδΝη αίζβ Ϋμ boolean ζαηίΪθκυθ δηΫμ trueΝάΝfalse 
int atomaentry=0; //η αίζβ ά κυΝαδ γβ άλα απσ α βμ πκυΝη λΪ δ αΝΪ κηα πκυΝ 
Ϊθκδιαθ βΝπσλ α η Νbluetooth 
File myFile; ήή κΝαλξ έκ πκυΝ βηδκυλΰ έ αδ ΰδαΝ βθΝεα αΰλαφά η λά πθ βθΝεΪλ α  
ηθάηβμ 
 
static const uint8_t monthDays[]={31,28,31,30,31,30,31,31,30,31,30,31}; // υ  
βζυθκυη  βΝη αίζβ ά 
ήήΝmonthϊaysΝεαδΝεαγκλέακυη  δμΝηΫλ μ πκυΝΫξ δ κΝεΪγ  ηάθαμ κυΝξλσθκυ Ϋ δ υ   
σ αθ βηδκυλΰ έ αδ κΝ 
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//φΪε ζκμ βΝεΪλ α ηθάηβμ sdΝ,ΝθαΝεκδ Ϊ δ βθΝβη λκηβθέα εαδΝθαΝ βηδκυλΰ έ κΝαλξ έκ  
κθΝαθ έ κδξκ ηβθΪ εαδΝ 

ήήΰδαΝ δμΝαθ έ κδξ μ ηΫλ μ πκυΝΫξ δ κΝεΪγ  ηάθαμ. 
int tm_second, tm_minute, tm_hour, tm_wday, tm_day, tm_month, tm_year; // άζπ β  
κυ ξλσθκυ 

 
 
int serverConnect_h = 0, serverConnect_m = 5, serverConnect_s = 15;   
 
   
unsigned long 
  lastPolledTime  = 0L, // β ζ υ αέα δηά πκυ πβλΫ απσ κθ server 
  sketchTime             = 0L, // CPU milliseconds apo βθ ζ υ αέα " λυ β β" κθ server 
  
   
 byte seven_seg_digits[10][7] = { { 1,1,1,1,1,1,0 },  // = 0 
                                                           { 0,1,1,0,0,0,0 },  // = 1 
                                                           { 1,1,0,1,1,0,1 },  // = 2 
                                                           { 1,1,1,1,0,0,1 },  // = 3 
                                                           { 0,1,1,0,0,1,1 },  // = 4 
                                                           { 1,0,1,1,0,1,1 },  // = 5 
                                                           { 1,0,1,1,1,1,1 },  // = 6 
                                                           { 1,1,1,0,0,0,0 },  // = 7 
                                                           { 1,1,1,1,1,1,1 },  // = 8 
                                                           { 1,1,1,0,0,1,1 }   // = 9 
                                                           }; 
// άζπ β ΰδα κ SevenSegmentDisplay. θΪζκΰα η Ν κΝπκδκΝθκτη λκ γΫζκυη  θαΝ 
απ δεκθέ δ θ λΰκπκδκτθ αδ 
ήήεαδΝ αΝαθ έ κδξα segments. 
 void setup() {   ήήΝβΝ υθΪλ β β αυ ά ξλβ δηκπκδ έ αδ ΰδαΝαλξδεκπκέβ β παλαηΫ λπθ.  
Παλκυ δΪα αδ αθαζυ δεΪ 
 //παλαεΪ π: 
 Serial.begin(115200);  // Ρυγησμ η Ϊ κ βμ πζβλκφκλέαμ υλδαεάμ κγσθβμ 
  Serial1.begin(9600);  //  Ρυγησμ η Ϊ κ βμ πζβλκφκλέαμ τ λβμ υλδαεάμ κγσθβμ 
  pinMode(32, OUTPUT);    
  pinMode(33, OUTPUT); 
  pinMode(34, OUTPUT); 
  pinMode(35, OUTPUT); 
  pinMode(36, OUTPUT); 
  pinMode(37, OUTPUT); 
  pinMode(38, OUTPUT); 
  pinMode(39, OUTPUT);  
  ήήΝΣαΝπαλαπΪθπ pins πλκ κδηΪακθ αδ ΰδαΝθαΝΰέθκυθ ισ δκ κυΝssd 
  pinMode(led, OUTPUT); // Πλκ κδηα έα ισ κυ κυΝled 
  pinMode(buzzer1, OUTPUT); //Πλκ κδηα έα ισ κυ  κυΝbuzzerέ 
  miscInit(); //εζά β βμΝ υθΪλ β βμ miscInit 
  wifiInit(); // εζά β βμΝ υθΪλ β βμ wifiInitnit 
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  Serial.println(""); 
  Serial.println("wifi initializing done!"); // ε τππ β ηβθτηα κμ 
  Serial.println("");  
  timeCheck();  //εζά β υθΪλ β βμ timeCheck 
  sdInit(); // εζά β υθΪλ β βμ sdInit 
} 
void miscInit(){ 
   
  Serial.println("initializing  wifi shield"); 
  pinMode(trigPin, OUTPUT); 
  pinMode(echoPin, INPUT); 
  ήήΝ βΝ υθΪλ β β εαγκλέακυη  σ δ κΝtrigPinΝγαΝ έθαδ Ϋικ κμ άηα κμ κυΝαδ γβ άλα  
απσ α βμ 
// βζα ά πκηπσμ εαδΝ κΝechoPinΝγαΝ έθαδ  έ κ κμ κυΝ άηα κμ βζα ά Ϋε βμ  
} 
void wifiInit(){  
 ήήΝΗΝ υθΪλ β β αυ ά ξλβ δηκπκδ έ αδ ΰδαΝθαΝ πδ υξγ έ βΝ τθ β βμΝπζαεΫ αμ  
adafruit, α τληα α κθΝ έε υκ. 
 // Γέθ αδ Ϋθαλιβ ζ δ κυλΰέαμ  βμΝπζαεΫ αμ  , αθααά β β δαγΫ δηπθ δε υυθ,  
αθαΰθυλδ β κλδ ηΫθκυ δε τκυ 
 ήήΝεαδΝΫθαλιβ , πλαΰηα κπκέβ β τα υιβμέΝΠδκΝαθαζυ δεΪ: 
  
  Serial.print("Free RAM: ");  // ηφΪθδ β δαγΫ δηβμ ηθάηβμ ram 
  Serial.println(getFreeRam(), DEC);  
   
  // λξά ζ δ κυλΰέαμ βμΝπζαεΫ αμ cc3000 
  if (!cc3000.begin())   
  { 
    Serial.println(F("Couldn't begin()! Check your wiring?"));  //Ϋζ ΰξκμ π άμ τθ βμ  
βμΝπζαεΫ αμ  

    while(1); 
  } 
   uint8_t macAddress[6] = { 0x84, 0xA4, 0x66, 0xF8, 0x3F, 0x5E }; // άζπ β βμΝ 
macAddress βμ πζαεΫ αμ  
   if (!cc3000.setMacAddress(macAddress)) //Ϋζ ΰξκμ βμ MacAddress 
   { 
     Serial.println(F("Failed trying to update the MAC address")); // ε τππ β ηβθτηα κμ  

 π λέπ π β  
// φΪζηα κμ αυ κπκέβ βμ   
     while(1); 
   } 
   void displayDriverMode(void) /ήΝ υθΪλ β β π λδευθ λυγηέ πθ πζαεΫ αμ 
{  
  #ifdef CC3000_TINY_DRIVER 
    Serial.println(F("CC3000 is configure in 'Tiny' mode"));  
  #else 
    Serial.print(F("RX Buffer : ")); 
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    Serial.print(CC3000_RX_BUFFER_SIZE); 
    Serial.println(F(" bytes")); 
    Serial.print(F("TX Buffer : ")); 
    Serial.print(CC3000_TX_BUFFER_SIZE); 
    Serial.println(F(" bytes")); 
  #endif 
} 
 
uint16_t checkFirmwareVersion(void) // υθΪλ β β ζΫΰξκυ Ϋε κ βμ ζκΰδ ηδεκτ 
{ 
  uint8_t major, minor; 
  uint16_t version; 
   
#ifndef CC3000_TINY_DRIVER   // ηφΪθδ β Ϋε κ βμ ζκΰδ ηδεκτ βΝ ηφΪθδ β  
φΪζηα κμ Νπ λέπ π β  
ήήπκυΝ θΝηπκλ έ θαΝΰέθ δ ζάοβ βμΝ π άμ Ϋε κ βμ  
  if(!cc3000.getFirmwareVersion(&major, &minor)) 
  { 
    Serial.println(F("Unable to retrieve the firmware version!\r\n")); 
    version = 0; 
  } 
  else 
  { 
    Serial.print(F("Firmware V. : ")); 
    Serial.print(major); Serial.print(F(".")); Serial.println(minor); 
    version = major; version <<= 8; version |= minor; 
  } 
#endif 
  return version; 
} 
displayMACAddress(); //εζά β υθΪλ β βμ 
void displayMACAddress(void) // υθΪλ β β displayMACAddress. θΪε β β  
macAddress βΝ ηφΪθδ β ζΪγκυμ Νπ λέπ π β 
// α τθα βμ  αθΪε β βμ  
{ 
  uint8_t macAddress[6];    
   
  if(!cc3000.getMacAddress(macAddress)) 
  { 
    Serial.println(F("Unable to retrieve MAC Address!\r\n"));  // ε τππ β ηβθτηα κμ   
π λέπ π β α τθα βμ αθΪε β βμ 
  } 
  else 
  { 
    Serial.print(F("MAC Address: "));   // ε τππ β βμ macAddress 
    cc3000.printHex((byte*)&macAddress, 6); 
  } 
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} 
   Serial.println(F("\nDeleting old connection profiles"));   
  if (!cc3000.deleteProfiles()) { 
    Serial.println(F("Failed!")); 
    while(1); 
  } 
  listSSIDResults(); 
  void listSSIDResults(void) // β υθΪλ β β αυ ά εΪθ δ αθααά β β εαδ ηφΪθδ β  
δαγΫ δηπθ α υληΪ πθ υθ Ϋ πθ 

{ 
  uint8_t valid, rssi, sec, index; 
  char ssidname[33];  //ηΫΰ γκμ κθσηα κμ δε τκυ ηΫξλδ 33 ξαλαε άλ μ 
 
  Serial.print(F("Networks found: "));    // ε τππ β δαγΫ δηπθ δε υυθ 
  Serial.println(index);  
   
Serial.println(F("================================================")); 
 
  while (index) { 
    index--; // η λβ άμ δε υυθ 
 
    valid = cc3000.getNextSSID(&rssi, &sec, ssidname); // αθααά β β πκηΫθκυ δε τκυ 
     
    Serial.print(F("SSID Name    : "));  
 Serial.print(ssidname); 
    Serial.println(); 
    Serial.print(F("RSSI         : ")); 
    Serial.println(rssi); 
    Serial.print(F("Security Mode: ")); 
    Serial.println(sec); 
    Serial.println(); 
  } 
   
   
Serial.println(F("================================================")); 
 
  cc3000.stopSSIDscan(); // δαεκπά αθααά β βμ  
} 
  Serial.print(F("\nAttempting to connect to "));  // ε τππ β πλκ παγ έμ τθ βμ κ  
έε υκ ηαμ  

   
  Serial.println(WLAN_SSID);  // ηφΪθδ β κθσηα κμ δε τκυ 
   
  if (!cc3000.connectToAP(WLAN_SSID, WLAN_PASS, WLAN_SECURITY)) {   //αθ  
υθ γ έ κ έε υκ ηφαθέα δ κ παλαεΪ π ηάθυηα 

    Serial.println(F("Failed!")); 
    while(1); 
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  } 
    
  Serial.println(F("Connected!"));  
    Serial.println(F("")); 
     
   
Serial.println(F("================================================")); 
   
  Serial.println(F("Request DHCP"));  // ηφΪθδ β ηβθτηα κμ  ΰδα αέ βηα κυ   
ηβξαθδ ηκτ δαξ έλδ βμΝπλπ κεσζζπθ 
  while (!cc3000.checkDHCP()) //εζά β υθΪλ β βμ checkDHCP 
  { 
    delay(100);  
  }   
 
  // εζά β υθΪλ β βμ displayConnectionDetails        
  while (! displayConnectionDetails()) { 
    delay(1000); 
  } 
bool displayConnectionDetails(void) //β υθΪλ β β αυ ά βηδκυλΰάγβε  ΰδα θα  
ηφαθέα δ α  παλαεΪ π πλπ σεκζζα 

{ 
  uint32_t ipAddress, netmask, gateway, dhcpserv, dnsserv; // άζπ β η αίζβ υθ τπκυ  
unit32_t 
   
  if(!cc3000.getIPAddress(&ipAddress, &netmask, &gateway, &dhcpserv, &dnsserv))  //  
αθΝ πδ λΫοκυθ ηβ θδεΫμ δηΫμ  σ  ηφαθέακυη  κΝεα Ϊζζβζκ 
  //ηάθυηα 
  { 
    Serial.println(F("Unable to retrieve the IP Address!\r\n")); 
    return false;   
  } 
  else  // αζζδυμ ηφαθέακυη  αΝπαλαεΪ π κδξ έα. 
  { 
    Serial.print(F("\nIP Addr: "));  
 cc3000.printIPdotsRev(ipAddress); 
    Serial.print(F("\nNetmask: ")); 
 cc3000.printIPdotsRev(netmask); 
    Serial.print(F("\nGateway: "));  
 cc3000.printIPdotsRev(gateway); 
    Serial.print(F("\nDHCPsrv: ")); 
 cc3000.printIPdotsRev(dhcpserv); 
    Serial.print(F("\nDNSserv: ")); 
 cc3000.printIPdotsRev(dnsserv); 
    Serial.println(); 
 // ηφΪθδ β  
    return true; 
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  } 
    
} 
} 
 
 
 
void timeCheck()  // υθΪλ β β αθΪε β βμ υλαμ απσ κΝ δα έε υκ 
{ 
  Serial.println(""); 
  Serial.println("initializing  arduino time");   // ηφΪθδ β ηβθτηα κμ Ϋθαλιβμ δα δεα έαμ  
αθΪε β βμ υλαμ 
  Serial.println(""); 
  if(countdownFlag == 1) {            ήήΝβΝη αίζβ ά ησζδμ ΰέθ δ Ϊ κμ σ  ΰέθ αδ βΝεζά β  
βμΝπαλαεΪ π υθΪλ β βμ  

    unsigned long t  = getTime(); // λυ β β κθΝServer ΰδαΝ βθΝαθΪε β β βμΝυλαμ  
     
    if(t) {                       ήήΝΝαθΝΫξκυη  πδ υξέα εαδΝ πδ λαφ έ βΝυλα  
      lastPolledTime = t;         // απκγάε υ β βμΝ δηάμ βμΝ(t) 
      sketchTime     = millis();  // απκγάε υ β δηάμ υλαμ π λδεκτ λκζκΰδκτ βΝ 
η αίζβ ά sketchTime 
      countdownFlag      = 0;   // ηβ θδ ησμ η αίζβ άμ ΰδαΝθαΝηβθΝπαέλθ δ υθΫξ δα βθΝ 
υλα 
      ntpConnectedFlag = 1; ήήΝθαΝΰέθ δ Ϊ κμ βΝη αίζβ ά αυ ά  
    } 
  } 
 
  if(ntpConnectedFlag) {  ήήαθΝβΝη αίζβ ά έθαδ Ϊ κμ  
     
    unsigned long currentTime = lastPolledTime + (millis() - sketchTime) / 1000; //  
υπκζκΰδ ησμ βμΝ πλδθάμ υλαμ ξλβ δηκπκδυθ αμ βΝ δηά βμΝ 
 //η αίζβ άμ sketchTimeΝΝπκυΝ έξ  σ αθ ζΪίαη  ΰδαΝπλυ β φκλΪ βθΝυλα απσ κΝ 
δα έε υκ υθΝ βΝ δαφκλΪ υλα πκυΝΫξ δ βηδκυλΰβγ έ απσ βΝ πλδθά  

//ξλβ δηκπκδυθ αμ βΝ υθΪλ β β millisΝπκυΝΝ έθαδ κΝ π λδεσ λκζσδ κυΝarduinoέ  
    Serial.println(DAYTOSEC - (currentTime - lastPolledTime) );  // ε τππ β εαδ  
η α λκπά υλαμ Ν υ λσζ π α  
     
    if( (currentTime - lastPolledTime) > DAYTOSEC ) {  //αθ   υπΪλξ δ δαφκλΪ  
      countdownFlag      = 1;   // εΪθ  βΝη αίζβ ά αυ ά Ϊ κ εαδΝαθΪε β  βθΝυλα ιαθΪ  
απσ κΝδθ λθΫ  
    }    
     
    Serial.print(F("Current UNIX time: "));  // ηφΪθδ β δηάμ υλαμ 
    Serial.print(currentTime);  
    Serial.println(F(" (seconds since 1/1/1970 UTC)")); // ηφΪθδ β σ δ υπκζκΰέα αδ απσ  
κ 1970 
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    secTotimestamp(currentTime); // εζά β υθΪλ β βμ η Ν δΝ δηά βμΝη αίζβ άμ  
currentTimeΝεαδΝ πδ λΫφ δ βθΝυλα αΝ υ λσζ π α εαδΝ αΝζ π Ϊ 
     
    Serial.print("Time in d/m/y h:m.s "); 
    Serial.print(tm_day); 
    Serial.print("/"); 
    Serial.print(tm_month); 
    Serial.print("/"); 
    Serial.print(tm_year); 
    Serial.print(" "); 
    Serial.print(tm_hour); 
    Serial.print(":"); 
    Serial.print(tm_minute); 
    Serial.print("."); 
    Serial.print(tm_second); 
    Serial.println(""); 
 
   // ηφαθέ δμ ηΫλαμ , ηβθΪ , Ϋ κυμ , υλαμ ,ζ π υθ , υ λκζΫπ πθ  
  } 
 Serial.println(""); 
  Serial.println("initializing  arduino time done");  // ηφΪθδ β ηβθτηα κμ κζκεζάλπ βμ  
υπκζκΰδ ηκτ υλαμ 
  Serial.println(""); 
} 
 
 
void secTotimestamp(unsigned long timeInput){  ήήΝβΝ υθΪλ β β αυ ά εΪθ δ δμΝπλΪι δμ  
ΰδαΝθαΝίλ γκτθ ξλκθκζκΰέα, ηάθαμ, ηΫλα, υλα ,ζ π Ϊ 
ήήεαδΝ υ λσζ π α ξλβ δηκπκδυθ αμ βΝ δηά βμΝcurrentTimeέΝΗΝυλα ι εδθΪ δ απσ κΝ 
1970 
 
  uint8_t year; 
  uint8_t month, monthLength; 
  uint32_t time; 
  unsigned long days; 
  // βζυ δμ η αίζβ υθ  
   
  time = (uint32_t)timeInput; 
  tm_second = time % 60; 
  time /= 60; // πλΪιβ ΰδα α υ λσζ π α 
  tm_minute = time % 60; 
  time /= 60; // πλΪιβ ΰδα δμ ζ π Ϊ 
  tm_hour = time % 24; 
  time /= 24; // πλΪιβ ΰδα βθ υλα 
  tm_wday = ((time + 4) % 7) + 1; ήήΝεαδΝΰδαΝ βΝηΫλα. Κυλδαεά έθαδ βΝπλυ β ηΫλα 
  year = 0; 
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  days = 0; 
   
  while((unsigned)(days += (LEAP_YEAR(year) ? 366 : 365)) <= time) { // υ  
υπκζκΰέα αδ βΝξλκθκζκΰέα 
    year++; 
  } 
  tm_year = year + 1970;  
 // υ υπκζκΰέακθ αδ κδΝηάθ μ εαδΝκδΝηΫλ μ κυΝεΪγ  ηβθΪ  
  days -= LEAP_YEAR(year) ? 366 : 365; 
  time -= days;  
  days=0; 
  month=0; 
  monthLength=0; 
  for (month=0; month<12; month++) { //κ πλυ κμ ηάθαμ έθαδ κ ΙαθκυΪλδκμ εαδ έθαδ κ  
0 
    if (month==1) { ήήΝαθΝβΝη αίζβ ά month έθαδ 1 σ  έθαδ κΝηάθαμ Φ ίλκυΪλδκμ εαδΝ 
Ϋξ δ 28 β 29 βηΫλ μ 
       
      if (LEAP_YEAR(year)) { 
        monthLength=29; 
      }  
      else { 
        monthLength=28; 
      } 
    }  
    else { 
      monthLength = monthDays[month]; 
    } 
       
    if (time >= monthLength) { 
      time -= monthLength; 
    }  
    else { 
      break; 
    } 
  } 
  tm_month = month + 1; // δ αΰπΰά βΝη αίζβ ά tm_month βΝΝ δηά πκυΝΫξ δ κΝηάθαμ  
  tm_day = time + 1; // δ αΰπΰά βΝη αίζβ ά tm_dayΝ βΝ δηά πκυΝΫξ δ βΝβηΫλα 
} 
 
 
unsigned long getTime(void) { ήήΝβΝ υθΪλ β β αυ ά ξλβ δηκπκδ έ αδ ΰδαΝθαΝ πδ υξγ έ βΝ 
τθ β η Ν κΝ δαεκηδ ά  
ήή βμΝυλαμ εαδΝθαΝ πδ λΫο δ βθΝΝυλα  
 
  uint8_t       buf[48]; 
  unsigned long ip, startTime, t = 0L; 
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  Serial.print(F("Locating time server..."));  
 
  if(cc3000.getHostByName("pool.ntp.org", &ip)) { // β υθΪλ β β αυ ά πδ λΫφ δ βθ  
Ip βμ δ τγυθ βμ pool.ntp.org 
    static const char PROGMEM 
      timeReqA[] = { 227,  0,  6, 236 }, 
      timeReqB[] = {  49, 78, 49,  52 }; 
 
    Serial.println(F("\r\nAttempting connection...")); 
    startTime = millis(); 
    do { 
      client = cc3000.connectUDP(ip, 123); // π κλέακυη  κθ  client ΰδα πδεκδθπθά δ  
η Ν κθΝ δαεκηδ ά κΝκπκέκμ  
   //ίλέ ε αδ βθΝipΝπκυΝίλάεαη  πλκβΰκυηΫθπμ εαδ ξλβ δηκπκδυθ αμ βθΝπσλ α  
123 
    } while((!client.connected()) && 
            ((millis() - startTime) < connectTimeout)); // σ κ ίλέ ε αδ υθ ηΫθκμ κ client   
η Ν κθΝ δαεκηδ ά εαδΝ 
   ήήκΝξλσθκμ πκυΝ έθαδ υθ ηΫθκμ έθαδ ηδελσ λκμ απσ κθΝξλσθκ  
δαεκπάμ πκυΝΫξκυη  κλέ δ σ  ηβθΝ δαεσο δμ  

   ήή βθΝ τθ β αζζδυμ δΫεκο  βθ 
 
    if(client.connected()) { ήή θΝ υθ γ έ κΝπ ζΪ βμ η Ν κθΝ δαεκηδ ά  
      Serial.print(F("connected!\r\nIssuing request..."));  // ηφΪθδ  σ δ υθ Ϋγβε  
  
      memset(buf, 0, sizeof(buf)); 
      memcpy_P( buf    , timeReqA, sizeof(timeReqA)); 
      memcpy_P(&buf[12], timeReqB, sizeof(timeReqB)); 
      client.write(buf, sizeof(buf)); 
 
      Serial.print(F("\r\nAwaiting response...")); //  
      memset(buf, 0, sizeof(buf)); 
      startTime = millis(); 
      while((!client.available()) && 
            ((millis() - startTime) < responseTimeout)); // σ κ ίλέ ε αδ υθ ηΫθκμ κ  
client  η  κθ δαεκηδ ά εαδ  
   ήήκΝξλσθκμ πκυΝ έθαδ υθ ηΫθκμ έθαδ ηδελσ λκμ απσ κθΝξλσθκ  
δαεκπάμ πκυΝΫξκυη  κλέ δ  

      if(client.available()) { ήήΝεαδΝαθΝκΝπ ζΪ βμ έθαδ δαγΫ δηκμ 
        client.read(buf, sizeof(buf)); // δΪία  κΝηΫΰ γκμ κυΝbuffer 
        t = (((unsigned long)buf[40] << 24) | 
             ((unsigned long)buf[41] << 16) | 
             ((unsigned long)buf[42] <<  8) | 
              (unsigned long)buf[43]) - 2208988800UL; 
        Serial.print(F("OK\r\n")); //εαδ ηφΪθδ  κε 
      } 
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      client.close(); //αζζδυμ εζ έ  τθ β  
    } 
  } 
  if(!t) Serial.println(F("error")); //αθ κυ πδ λΫο δ ζΪγκμ 
  return t; // πΫ λ ο  βθΝυλα 
} 

 

 

 

 
 
 
//-------------------------------------------------------------- 

ΙΚΟΝ  32 SERIAL MONITOR ΤΝ   ΣΟΤ CC3000 ΣΟ WIFI 

ΙΚΟΝ Ν33 SERIAL MONITOR Λ Φ  ΧΡ  ΠΟ ΣΟΝ Ι ΙΚΣΤΟ 
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void sdInit(){  // υθΪλ β β ΰδαΝ βθΝαλξδεκπκέβ β βμΝεΪλ αμ ηθάηβμ 
 
  Serial.println("Initializing SD card..."); // ηφΪθδ  σ δ Ϋξ δ ι εδθά δ αλξδεκπκέβ β  
   
  pinMode(10, OUTPUT); // γΫ κυη  κΝpinΝ1ίΝ Ν κδησ β α 
    
  if (!SD.begin(4)) {  ήήΝαθΝ θΝι εδθά δ βΝ δα δεα έα ΝΫπμ 4 υ λσζ π α 
    Serial.println("initialization failed!");  // πΫ λ ο  ζΪγκμ 
    return; 
  } 
 
   
  if (SD.exists("example.txt")) {  //Ϋζ ΰξκμ αθ υπΪλξ δ αλξ έκ example.txt 
    Serial.println("example.txt exists.");  //αθ υπΪλξ δ ηφΪθδ  κ ηάθυηα αυ σ 
  } 
  else { 
    Serial.println("example.txt doesn't exist."); // αζζδυμ ηφΪθδ  σ δ θ υπΪλξ δ 
  } 
 
   
  myFile = SD.open("example.txt", FILE_WRITE); // Ϊθκδι  εαδθκτλδκ φΪε ζκ,  
βηδκτλΰβ  κΝexample.txt ηΫ α Ναυ σθ  

  myFile.close();  //εζ έ  κ φΪε ζκ  
   
  myFile = SD.open("example.txt", FILE_WRITE); 
  //Ϊθκδι  κθ φΪε ζκ  εαδΝΰλΪο  ηΫ α κΝαλξ έκ  
 
  if (myFile) { //αθ υπΪλξ δ κ example.text  
    Serial.print("Writing to example.txt..."); // ηφΪθδ  σ δ ι εδθΪ δ θα ΰλαφ έ 
    myFile.println("have passed "); //σ δ πΫλα αθ ξ Ϊ κηα 
    myFile.println(atoma); // ε τππ  Ϊ κηα 
    myFile.close(); //εζ έ  φΪε ζκ  
    Serial.println("done."); 
  }  
  else { 
    ήήαθΝυπΪλι δ εΪπκδκ πλσίζβηα ηφΪθδ  κΝπαλαεΪ π 
    Serial.println("error opening example.txt"); 
  } 
   
  // Ϊθκδι  πΪζδ κ αλξ έκ   
  myFile = SD.open("example.txt"); 
  if (myFile) {  //σ αθ κΝαθκέι δ κΝαλξ έκ  
    
     
    // σ  δΪία  σ δ έθαδ εα αΰ ΰλαηηΫθκ κΝαλξ έκ η λέ κΝ Ϋζκμ 
    while (myFile.available()) {   
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     Serial.write(myFile.read()); 
    } 
    // εζ έ  κθΝφΪε ζκ 
    myFile.close(); 
  }  
  else { 
    ήήΝαθΝ θΝαθκέι δ κθΝφΪε ζκ ηφΪθδ  κΝπαλαεΪ π  
    Serial.println("error opening example.txt"); 
  } 
 
} 

 

 

 
 
 
 
void loop() {  // ετλδα  υθΪλ β β   
   
  long duration, distance;   // άζπ β η αίζβ υθ,ΝπκυΝξλβ δηκπκδκτη  ΰδαΝ κθΝαδ γβ άλα 

πκυΝπαέλθ δ δμΝη λά δμ 
  digitalWrite(trigPin, LOW);  ήή κΝtrigPinΝ κΝεΪθκυη  ηβ Ϋθ 
  delayMicroseconds(2);  ήήηδαΝ αθαΰεαέα εαγυ Ϋλβ β πκυΝ ξλ δΪα αδ κΝ αδ γβ άλαμ 

υπ λάξπθ 
  digitalWrite(trigPin, HIGH); // παλκξά Ϊ βμ κ trigPin 
  delayMicroseconds(10);  ήήΝ ηδαΝ αθαΰεαέα εαγυ Ϋλβ β πκυΝ ξλ δΪα αδ κΝαδ γβ άλαμ 

υπ λάξπθ 
  digitalWrite(trigPin, LOW);ήή κΝtrigPinΝ κΝεΪθκυη  ηβ Ϋθ 

ΙΚΟΝ  34 SERIAL MONITOR ΡΥΙΚΟΠΟΙ   Κ ΡΣ  ΜΝ Μ  SD 
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   duration = pulseIn(echoPin, HIGH); // παλΫξκυη  παζησ κΝ echoPinΝ εαδΝ κΝ
απκγβε τκυη  βΝη αίζβ ά 

  distance = (duration/2) / 29.1; ήήΝβΝαπσ α β έθαδ βΝ δΪλε δα πκυΝεΪθ δ κΝ άηα απσ βΝ
δΰηά πκυΝ Ϋζθ αδ ηααέ η Ν βθΝαθ αθΪεζα β κυΝ 

  ήή κΝ υξσθΝ ηπσ δκΟΝεαδΝ πδ λΫφ αδ κθΝ ε ά δαΝ υκέΝ(Ν κΝβλέ1Ν ξ έα αδ η Ν βθΝ
αξτ β α κυΝ άηα κμ. έθ αδ κηΫθκ ΰδαΝ κθΝ 

  // υΰε ελδηΫθκ αδ γβ άλα 
  if (distance < 100) {  
 
 

 

 
 
 
 
 ήήΝαθΝβΝαπσ α β έθαδ ηδελσ λβ απσ 100 εα κ Ϊ 
     
    atoma=atoma+1; //ατιβ  αΝΪ κηα εα Ϊ Ϋθα 
         delay(800);ήήΝηδαΝηδελά εαγυ Ϋλβ β πκυΝξλ δΪα αδ Ϋ δ υ  θαΝηβθΝΟπδΪθ δ"  
πκζζΫμ φκλΫμ κΝέ δκ Ϊ κηκ. 
         tag==false; // υ η α λΫπκυη  βΝη αίζβ ά  tagΝΝ ΝfalseΝΝαπσ trueΝΰδαΝθαΝηβθΝ 
αθΪί δ υθΫξ δα κ seven segments display 
 
    writeFile(); // υ εαζκτη  βθΝ υθΪλ β β writeFile  
 void writeFile(){ ήήβΝ υθΪλ β β αυ ά απκγβε τ δ βθΝηΫ λβ β βΝεΪλ α ηθάηβμ 
   myFile = SD.open("example.txt", FILE_WRITE); // ησζδμ αθκέι δ κΝαλξ έκ  σ  ΰλΪο   
βΝηΫ λβ β κΝαλξ έκ example.txt 

   

ΙΚΟΝ Ν35 SERIAL MONITOR  ΜΦ ΝΙ  ΣΟΜΧΝ ΠΟΤΝ ΥΟΤΝ Π Ρ  Ι 
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  if (myFile) { // υ ε υπυθκυη  εΪπκδα ηβθτηα α η Ν βθΝεα αΰ ΰλαηηΫθβ δηά βθΝ 
εΪλ α ηθάηβμ εαδΝ αΝΪ κηα πκυΝΫξκυθ π λΪ δ  
  // πμ ε έθβ βθ δΰηά  
    Serial.println("Writing to example.txt..."); 
    myFile.println("there are  "); 
    myFile.println(atoma); 
    myFile.println("people  "); 
    Serial.write(myFile.println(atoma)); 
    myFile.close(); // ησζδμ  ΰέθ δ βΝεα αΰλαφά πθΝα σηπθ βθΝεΪλ α ηθάηβμ σ   
εζ έθκυη  κ αλξ έκ  
  }  
} 
     Serial.print("distance is   "); 
     Serial.print(distance); // ε τππ β βμΝαπσ α βμ η Ν κΝεα Ϊζζβζκ ηάθυηα 
           Serial.print(" cm "); 
           Serial.println(F("")); 
           Serial.print("have passed  ");// ε τππ β πθΝα σηπθ πκυΝΫξκυθ π λΪ δ η Ν κΝ 
εα Ϊζζβζκ ηάθυηα 
     Serial.print(atoma); 
           Serial.print(" people "); 
           Serial.println(F("")); 
           

Serial.println(F("================================================")); 
           } 
           
    // υ ι εδθΪη  θαΝ ζΫΰξκυη  αθΝεΪπκδα υ ε υά bluetooth Ϋξ δ υθ γ έ η Ν κΝmoduleΝΝ 
ηαμΝ 
    else if ( Serial1.available() )   { //ησζδμ υπΪλι δ βΝ τθ β σ  κΝπλσΰλαηηα ηαμΝ 
πλκξπλΪ δ ηΫ α βθΝifΝ 
     
    while (tag==false){ ήήΝΰδαΝθαΝΰέθ δ βΝ ε Ϋζ β κυΝπαλαεΪ π πλκΰλΪηηα κμ απαδ έ αδ  
βΝη αίζβ ά tagΝθαΝ έθαδ false  
    {   
         c = Serial1.read(); // υ δαίΪακυη  Ϊθ Ϋξ δ αζγ έ εΪ δ απσ κΝSerial monitor   
εαδΝ βθΝ φαληκΰά βθΝandroidΝ 
   // υ ε υά ηαμΝεαδΝ βθΝαπκγβε τκυη  βθΝη αίζβ ά c  
         Serial.write( c ); // ηφΪθδ β βμΝη αίζβ άμ c 
         digitalWrite(led, HIGH);// ησζδμ υπΪλι δ βΝΟ θ κζά' απσ βθΝandroidΝ υ ε υά ηαμΝ 
σ  αθΪίκυη  κΝζαηπΪεδ αυ σ  

   ήήΝ κΝκπκέκ ξλβ δηκπκδκτη  αθ έ ΰδαΝ βθΝπσλ α δ σ κυ κυΝεα α άηα κμ  
 
         ssd(); // υ εΪθκυη  εζά β βμΝ υθΪλ β βμ ssd 
   void sevenSegWrite(byte digit) { ήήΝβΝ υθΪλ β β αυ ά ξλβ δηκπκδ έ αδ ΰδαΝ 
θαΝεΪθ δ βΝαθ δ λκφά ηΫ λβ β κυΝsevenΝsegments display 
  byte pin = 32; 
  for (byte recount = 0; segCount < 7; ++segCount) { 
    digitalWrite(pin, seven_seg_digits[digit][segCount]); 
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    ++pin; 
  } 
} 
 
void ssd() { ήήΝβΝ υθΪλ β β αυ ά ξλβ δηκπκδ έ αδ ευλέπμ ΰδαΝθαΝ θ λΰκπκδβγ έ κΝssdΝΝεαδΝ 
θαΝαλξέα δ βΝηΫ λβ β πθΝα σηπθ πκυΝ 
// δ άξγβ αθΝαπσ βθΝ δΰηά πκυΝΪθκδι  βΝπσλ α ηΫξλδ κΝπΫλαμ πθΝλΝ υ λκζΫπ πθ  
εαδΝ Νπ λέπ π β πκυΝπ λΪ κυθ πΪθπ απσ 1 Ϊ κηκ 
// σ  θαΝξ υπά δ κΝ υθαΰ λησμ ( βζα ά κΝbuzzerΝπκυΝΫξκυη  υθ Ϋ δ) 
       Serial.println(""); 
       Serial.println("door is oppenned via bluetooth   "); 
    for (byte count = 10; count > 0; --count) { 
           Serial.println(""); 
           Serial.print("remaining :   "); 
           Serial.print(count); 
           Serial.print("  seconds   "); 
           Serial.println(""); 
 
 
 
   delay(800); 
    
   long duration, distance; 
  digitalWrite(trigPin, LOW);   
  delayMicroseconds(2);  
  digitalWrite(trigPin, HIGH); 
  delayMicroseconds(10);  
  digitalWrite(trigPin, LOW); 
  duration = pulseIn(echoPin, HIGH); 
  distance = (duration/2) / 29.1; 
  if (distance < 100) {   
    atomaentry=atomaentry+1; //β η αίζβ ά αυ ά έθαδ δαφκλ δεά απσ βθ η αίζβ ά  
Ϊ κηα εαδΝξλβ δηκπκδ έ αδ ησθκ ΰδαΝθαΝ 
 //η λΪη   αΝΪ κηα πκυΝπ λθΪθ  ηΫ α απσ κΝbluetoothΝ 
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     Serial.print("distance is   "); 
     Serial.print(distance); 
           Serial.print(" cm "); 
     if (atomaentry>=2){ ήήΝαθΝ αΝΪ κηα έθαδ πΪθπ απσ 1 σ  άξβ  κΝbuzzer 
        tone(buzzer1, 10); // έζ  άηα 10hz . 

 

 
 
 

ΙΚΟΝ  36 SERIAL MONITOR Μ ΣΡ   ΣΟΜΧΝ ΟΣ Ν ΝΟΙΓ Ι  ΠΟΡΣ  ΠΟ ΣΟ BLUETOOTH 

ΙΚΟΝ  37 SERIAL MONITOR ΟΣ Ν ΝΟΙΓ Ι  ΠΟΡΣ  ΠΟ ΣΟ BLUETOOTH 
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        Serial.println(""); 
        Serial.println("buzzer is on"); 
        Serial.println(""); 
        delay(500);        //εαγυ Ϋλβ β 0.5 υ λσζ π α 
       tag = true; //  η α λΫπκυη  βΝη αίζβ ά tag   Νtrue  Ϋ δ υ  θαΝίΰ δΝαπσ βθΝ 
while  
     } 
  }          
       sevenSegWrite(count - 1); // η έπ β εα Ϊ 1Ν κυΝθκτη λκ κΝssd  
if (count ==1){ 
   tag =true;} // Ϊθ Ϋξ δ π λΪ δ κΝξλσθκμ εαδΝΫξ δ φ Ϊ δ βΝη αίζβ ά countΝ Ν1Νξπλέμ  
θαΝΫξ δ η λά δ παθ απσ 1 Ϊ κηκ σ   
   //εΪθ  βΝη αίζβ ά tagΝ ΝtrueΝΰδαΝθαΝίΰ δΝΫιπ απσ βθΝwhile 
   
Serial.print("got in "); // εα αζζβζΪ ηβθτηα α ΰδαΝθαΝηαμΝπζβλκφκλά κυθ ΰδαΝ αΝΪ κηα  
πκυΝπΫλα αθ απσ βθΝ δΰηά πκυΝΪθκδι  βΝπσλ α  
        Serial.print(atomaentry); 
     Serial.print(" people with door open "); 
       Serial.println(F("")); 
       
Serial.println(F("================================================")); 
       sevenSegWrite(count - 1); 
if (count ==1){ // Ϊθ φ Ϊ δ βΝη αίζβ ά count  κΝθκτη λκ 1ΝΝεαδΝΫξ δ ξ υπά δ κΝ 
buzzer  σ   αηΪ β  κθΝάξκ κυΝbuzzer 
   noTone(buzzer1); 
   tag =true;} ήήεαδΝεΪθ  κΝtag πΪζδ Νtrue 
    
} 
// αυ Ϊ έθαδ αΝpinΝ κυΝssdΝ αΝκπκέα αΝ ίάθκυη  ησζδμ ζ δυ δ βΝηΫ λβ β 
 pinMode(32, LOW);    
  pinMode(33, LOW); 
  pinMode(34, LOW); 
  pinMode(35, LOW); 
  pinMode(36, LOW); 
  pinMode(37, LOW); 
  pinMode(38, LOW); 
  pinMode(39, LOW); 
  digitalWrite(led, LOW); // υ ίάθκυη  εαδΝ κΝled κΝκπκέκ βηαέθ δ σ δ εζ έθκυη  βθΝ 
πσλ α  
  atomaentry=0; ήήΝεαδΝηβ θέακυη  βθΝη αίζβ ά atomaentryΝΰδαΝθαΝη λά δ εαδΝ βθΝ 
Ϊζζβ φκλΪ απσ κΝηβ Ϋθ Ϊθ  
  // υπΪλι δ πΪζδ τθ β η ΝεΪπκδα bluetooth  υ ε υά 
  tag ==true; // ια φαζέακυη  σ δ ίΰαέθκυη  απσ βθΝwhile 
} 
 
         digitalWrite(led, LOW); 
          writeDot(0);  // υ ι εδθΪη  η Ν κΝssdΝθαΝ έθαδ ίβ ηΫθκ 
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    void writeDot(byte dot) { 
          digitalWrite(39, dot); 
} 
    } 
    } 
  } 
    if ( Serial.available() )  {  // δαίΪα δ αθ υπΪλξ δ εΪπκδα απΪθ β β απσ κ serial monitor  
πλκμΝ βθΝ φαληκΰά βμΝandroid υ ε υάμ  
 //Ϋ δ υ  θαΝεζ έ δ εαδΝη Ναυ σθ κθΝ λσπκ κΝζαηπΪεδ 
     c = Serial.read(); 
         Serial1.write( c );  
                 digitalWrite(led, LOW); //εζ έθ δ κ ζαηπΪεδ 
  delay(100); 
   }    
 
 if((long)(millis() - rolltime) >= 0) {  // υ ζΫΰξκυη  αθΝΫξ δ π λΪ δ βΝεαγκλδ ηΫθβ υλα  
ΰδαΝθαΝπλαΰηα κπκδβγ έ βΝ τθ β η Ν κθΝ δαεκηδ ά  
 ήήΝεαδΝθαΝΰέθ δ βΝαπκ κζά βμΝη αίζβ άμ atomaΝ βΝίΪ β κηΫθπθ 
 
    Serial.println("time to connect to server "); 
    connectServer(); //εζά β υθΪλ β βμ ΰδαΝ τθ β η Ν δαεκηδ ά 
 void connectServer() {   // υθΪλ β β τθ βμ η Ν δαεκηδ ά 
  uint32_t ip;  
  //πλκ πΪγ δα τλ βμ βμΝipΝ κυΝServer 
  Serial.print(WEBSITE);  // ηφΪθδ  κ WEBSITE  
  Serial.print(F(" -> "));   
  while (ip == 0) {  ήήαθΝ θΝΫξ δ ίλ γ έ βΝipΝΝθαΝηβθΝπλκξπλά δ 
    if (! cc3000.getHostByName(WEBSITE, &ip)) {   ήήαθΝ θΝ αΝίλ δΝ σ  ηφΪθδ  κΝ 
παλαεΪ π ηάθυηα 
      Serial.println(F("Couldn't resolve!")); 
    } 
    delay(500); 
  } 
 
  cc3000.printIPdotsRev(ip); /// ε τππ β ip 
  Serial.println(""); 
 
  ip=cc3000.IP2U32(192, 168, 1, 7);  // β άζπ β βμ ip κυ server ηαμ 
 
  Adafruit_CC3000_Client www = cc3000.connectTCP(ip, 80); // πδεκδθπθέα π ζΪ β –  
δαεκηδ ά βθΝπσλ α 80 

  if (www.connected()==1) { //ησζδμ υθ γ έ 
    char temp[30]; // φ δΪι  πέθαεα 30 γΫ πθ 
    char temp1[30];     // φ δΪι  Ϊζζκθ Ϋθα πέθαεα 30 γΫ πθ 
    sprintf(temp, "%d", atoma); // // πλκ γάεβ η αίζβ άμ Νπλκ πλδθσ πέθαεα εαδΝ 
η α λκπά αυ άμ Νstrings απσ integers  
    sprintf(temp1, "%d", shop_id); //πλκ γάεβ η αίζβ άμ Νπλκ πλδθσ πέθαεα εαδΝ 
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η α λκπά αυ άμ Νstrings απσ integers 
 
 //ηβθτηα α ε τππ βμ πδ υξκτμ τθ βμ 
    Serial.println(F("Connected to server"));     
    Serial.println(F("Connected !")); 
 ήήΝΰδαΝθαΝ πδ τξκυη  κΝαθΫία ηα πθΝ δηυθ βΝίΪ β κηΫθπθ ξλβ δηκπκδκτη   
βΝηΫγκ κ "GET" .  

 ήήβΝηΫγκ κμ αυ ά ξλβ δηκπκδ έ Ϋθα urlΝ κΝκπκέκ πλκ γΫ κυη  κΝ Ϋζκμ βμΝ 
η αίζβ άμ κΝΟοΟΝεαδΝη Ϊ 
 ήή κΝθκτη λκ κΝκπκέκ γΫζκυη  θαΝαθ ίΪ κυη  
    www.fastrprint(F("GET ")); 
    www.fastrprint(WEBPAGE); 
    www.fastrprint(temp); 
    www.fastrprint("&&shop_id="); 
    www.fastrprint(temp1); 
    www.fastrprint(F(" HTTP/1.1\r\n")); 
    www.fastrprint(F("Host: "));  
    www.fastrprint(WEBSITE);  
    www.fastrprint(F("\r\n")); 
    www.fastrprint(F("Connection: close\r\n\r\n"));  //εζ έ δηκ τθ βμ 
  }  
 

 

 
 
 
 else { // αζζδυμ αθΝ θΝπλαΰηα κπκδβγ έ βΝ τθ β π ζΪ β δαεκηδ ά  
    Serial.println(F("Connection failed"));    // ηφΪθδ  κ ηάθυηα αυ σ 
    return; 
  } 

ΙΚΟΝ Ν38 SERIχδΝετσITτRΝΝ ΜΦ ΝΙ ΝΜ ΝΤΜ ΣΟΝΟΣ ΝΝ Ν ΙΝ
Μ ΣΡ  ΝΣΟΝΝ Ρ ΡΝΜ  
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  Serial.println(F("-------------------------------------")); 
 
} 
 
     rolltime += FIVEMIN;  // αθΫία  εΪγ  πΫθ  ζ π Ϊ 
  } 
    
  else {   // υ ηφαθέα δ αΝΪ κηα  
    delay(800); 
     Serial.print("have passed  "); 
           Serial.print(atoma); 
           Serial.print(" people "); 
           Serial.println(F("")); 
            
Serial.println(F("================================================")); 
             delay(800); 
 
         } 
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