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Περίληψη στα ελληνικά 

Στην παρούσα πτυχιακή εργασία ερευνήσαμε και δημιουργήσαμε κώδικα σε γλώσσα python για την 

χρήση τις ψευδό 3D κάμερας Minoru ως μέσο για την δημιουργίας χάρτη βάθους. 

Για την επίτευξη αυτού του σκοπού χρησιμοποιήθηκε η βιβλιοθήκη υπολογιστικής όρασης OpenCV. 
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Περίληψη στα αγγλικά 

Abstract 

With the present thesis we researched and developed python code to use the Minoru psedo 3D camera 

as a means to capture and produce a depth map. 

To achieve that we used the computer vision library OpenCV. 
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